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TST Parameterliste FUxXF-ER

[AACHTUNG |
Dieses Dokument ist eine weiterfihrende Dokumentation der zugehdrigen Steuerung.

Den Sicherheitshinweisen und Installationsempfehlungen der Steuerungsdokumentation sind unbedingt
Folge zu leisten.

In dieser Funktionsbeschreibung werden folgende Zeichen benutzt, um Leser auf verschiedene
Gefahrenpunkte und nitzliche Tipps hinzuweisen.

[A ACHTUNG |

weist auf eine mdgliche Gefédhrdung von Personen hin, wenn die Prozedur nicht wie beschrieben
durchgefuhrt wird.

[ AWARNUNG|
weist auf eine Gefahrdung der Steuerung hin.

weist auf Informationen hin, die wichtig fur die Funktion der Torsteuerung bzw. des Tores sind.

o

weist auf nitzliche Informationen hin, die fir den Gebrauch der Torsteuerung TST FUF2 und TST FU3F
natzlich, aber nicht unbedingt notwendig sind
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TST

Parameterliste

FUXF-ER

1 Tor-Zyklen-Zéahler

P. [Einheit] Funktion

Stellbereich

Beschreibung/ Hinweise

P.000
reerr

[Zyklen] Zyklen-Zahler

Der Inhalt dieses Parameters gibt die Anzahl der bisher
gezahlten Fahrzyklen an.

P.981 0..3

Modus des Zyklen-
Zahlers

Je nach Einstellung zahlt der Zyklen-Zahler zu
unterschiedlichen Bedingungen.

0: Mit jedem neuen Erreichen der Endlage ZU wird
um den Wert 1 hoch gezahlt.

1. Mit jedem neuen Erreichen einer der oberen
Endlagen (Endlage Tor AUF oder Zwischenhalt /
Teiloffnung) wird um den Wert 1 hoch gezahlt.

2: Mit jedem vollem Torzyklus wird um den Wert 1
hoch gezahlt, d.h. das Tor muss aus der Endlage
ZU die Endlage AUF erreichen und anschlie3end
wieder die Endlage ZU anfahren.

3:  Mit jedem Fahrbefehl wird um den Wert 1 hoch
gezahlt, unabhangig von den Endlagen.

P.998 0..1
Zahlers

Ldschen des Zyklen-

Nach Einstellen dieses Parameters auf 1 wird der aktuelle
Tor-Zyklen-Zahler geldscht.

2 Wartungszahler

P. [Einheit]
Stellbereich

Funktion

Beschreibung/ Hinweise

P.005
reerr

[Zyklen] Wartungs-Zahler

Der Inhalt dieses Parameters gibt die Anzahl der noch zu
fahrenden Torzyklen an, bis eine Wartung fallig wird.

0 Die Einstellung -1 bedeutet, dass der Wartungszahler
bisher nicht aktiviert wurde.

P.970 0..3 Reaktion auf fallige

Wartung

Auf eine féallige Wartung kann auf Unterschiedliche Weise
reagiert werden. Es werden Meldungen oder Fehler
ausgegeben:

0: Servicezahler ist deaktiviert

1. Warnung 1.080 wird ausgegeben

2.  Fehler F.080 wird ausgegeben und die ZU-Fahrt
des Tores ist nur noch in Totmann-Betrieb moglich.

3:  Fehler F.080 wird ausgegeben und es ist nur noch
Totmann AUF- und ZU-Fahrt moglich.

P.971

[1000
Zyklen]
1...9999

Anzahl Zyklen nach
Quittierung

Diese Parameter gibt die Anzahl der Torzyklen an, die
nach Quittierung des Wartungszahlers gefahren werden
kénnen, bis die ndchste Wartung angezeigt wird.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.972 [Zyklen] Warnung vor Ablauf Dieser Parameter gibt die Anzahl der Torzyklen vor Ablauf

-—-WW 0...9999 des Wartungszahlers des Wartungszahlers an, wahrend der die Warnung 1.080
ausgegeben wird.

0 Funktion nur aktiv, wenn P.970 = 2 oder 3.

P.973 0..1 Ricksetzen des Durch setzen dieses Parameter auf 1 wird der
-WWWW Wartungszahlers Wartungszahler quittiert.

3 Offenhaltezeiten / Automatische Schliel3zeit

0 Welche Offenhaltezeit ablauft ist abhangig von der angefahrenen Endlage und vom verwendeten AUF-
Befehl. Fur jeden AUF-Befehl kann separat mit Parameter P.5x4 eingestellt werden, ob und welche
Offenhaltezeit ablauft

(X = Nummer des verwendeten Eingangs).

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.010 [Sekunde] Offenhaltezeit 1 Das Tor wird in der Endlage Tor AUF fir die eingestellte
wwwww 0 ... 9999 Zeit offen gehalten. AnschlieRend erfolgt eine automatische
Zufahrt.
P.011 [Sekunde] Offenhaltezeit 2 Das Tor wird in der Endlage Zwischenhalt / Teil6ffnung fur
wwwww 0 ... 9999 die eingestellte Zeit offen gehalten. Anschliel3end erfolgt

eine automatische Zufahrt.

P.015 [Sekunde]  Mindestoffenhaltezeit Das Tor wird abweichend von der Offenhaltezeit 1 oder 2
-—-WW 0...200 mindestens fur die eingestellte Zeit offen gehalten.
Anschliel3end erfolgt eine automatische Zufahrt.

4 Vorwarnzeit vor Torbewegung / Raumzeit

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.020 [10 ms] Vorwarnzeit vor Die Tor-Auffahrt wird nach Eingang eines AUF-Befehls um
--WWW 0 ... 3000 Auffahrt die in diesem Parameter angegebene Zeit verzogert.
P.025 [Sekunde] Vorwarnzeit vor Die Tor-Zufahrt wird nach Eingang eines ZU-Befehls oder
--WWW 0..20 Zufahrt nach Ablauf der Offenhaltezeit (ZwangsschlieRung) um die

in diesem Parameter angegebene Zeit verzdgert.

P.026 0..1 Vorwarnzeit vor Durch Aktivierung dieses Parameters lauft die Vorwarnzeit
--WWwW Zufahrt von zwischen immer vor der ZU-Fahrt ab, nicht nur in den Endlagen des
den Endlagen Tores, abhangig vom Eingang. Die verwendete Zeit wird

mit P.025 eingestellt.

0: R&umzeit abhéngig von Eingang
1: Raumzeit immer aktiv
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5 Gegenverkehr

P. [Einheit] Funktion
Stellbereich

Beschreibung/ Hinweise

P.891 0..3 Vorfahrt fir eine
-—-WW Richtung

Durch diesen Parameter wird die bevorzugte Richtung bei
Gegenverkehrssteuerungen festgelegt.

0: Keine festgelegte Richtung.

Dauerhaft anstehende AUF- Impulse aus einer
Richtung verhindern ein Griin werden der anderen
Richtung.

1. Richtung von au3en wird bevorzugt, d.h. wenn von
innen fortwéahrend AUF- Befehle anstehen, und
dann ein Auf -Befehl von au3en kommt, wird
dieser bevorzugt bearbeitet.

2: Richtung von innen wird bevorzugt, d.h. wenn von
auf3en fortwahrend ein Auf-Befehl ansteht und
dann ein Auf-Befehl von innen kommt, wird dieser
bevorzugt bearbeitet.

3: Beide Richtungen werden im Wechsel
freigegeben, d.h. wenn von beiden Seiten
fortwahrend Auf- Befehle anstehen bekommen
dennoch beide Seiten im Wechsel grin.

P.892 0..1 Gegenverkehrs-
-ZzZWwW steuerung

Mit diesem Parameter wird die Gegenverkehrssteuerung
aktiviert. Bei aktivierter Gegenverkehrssteuerung wird die
Richtungsinformation eines Befehlsgebers (P.5x6)
verwendet, um Ampeln und Offenhaltezeit zu steuern.

0: Die Gegenverkehrssteuerung ist deaktiviert. Die in
P.5x6 programmierte Richtung relevanter
Befehlsgeber wird nicht ausgewertet, sondern
intern als "Richtung beide" (P.5x6 = 3)
angenommen.

1. Die Gegenverkehrssteuerung ist aktiviert. Die in
P.5x6 programmierte Richtung wird ausgewertet.
Ampeln und Offenhaltezeit werden durch die
jeweilige Richtung beeinflusst.

5.1 Mindest Griunzeit fir Ampeln

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.016 [Sekunde]  Mindest-Grinzeit fur Die Durchfahrtsfreigabe fur Fahrzeuge kann mit Ampeln
-—-WW 0..60 Ampeln geregelt werden.

Werden AUF-Befehle aus beiden Richtungen gleichzeitig
gegeben, wird eine Richtung griin. Das Tor oder die
Schranke bleibt offen und danach gibt die Ampel die
Durchfahrt fur die entgegengesetzte Richtung frei.
Um einen reibungslosen Ablauf zu gewahrleisten, ist es
notwendig, die mindest erforderliche Griinzeit fir eine
Richtung festzulegen.
Die Zeit wird in diesem Parameter eingetragen.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.01A [Sekunde] Wartezeit bei Wartezeit bei der Umschaltung zwischen Grin Innen und
-—-WW 0..60 Grinumschaltung  Grin Aul3en.

Diese Zeit soll es einem Fahrzeug ermdglichen das Tor zu
passieren, bevor die Gegenseite Griin bekommt. Wahrend
dieser Zeit sind an beide Seiten die roten Ampeln
eingeschaltet.

6 Zwangsoffnung des Tores

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.018 [Minuten] Zwangso6ffnungszeit  Bleibt das Tor fiir langere Zeit geschlossen, kann es nach
-—-WW 0..255 der hier eingestellten Zeit, ohne AUF-Befehl, zwangsweise

getffnet werden.

Diese Funktion wird typischer Weise im Tiefkiihlbereich
eingesetzt, um das Festfrieren des Tores am Boden zu
verhindern.

0 0 = deaktiviert

7 ZwangsschlieRzeit

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.012 [Sekunde] ZwangsschlieRzeit  Die SchlieRung wird nach Ablauf der in diesem Parameter
-WWWW 0...200 eingestellten Zeit eingeleitet. Die Zeit startet sobald keine

Auffahrt oder Zufahrt mehr aktiv ist. Offenhaltezeit und
Raumzeit sind hoher priorisiert, d. h. lauft eine dieser
Zeiten, lauft die Zwangsschlief3zeit nicht ab. Das gleiche
gilt, wenn die Schranke oder das Tor sich beim Einschalten
in der oberen Endlage befindet.

8 Speicherzeit Zubefehle

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.019 [Sekunde] Speicherzeit Eine Speicherung von Zubefehlen erfolgt, wenn
-—-WW 0..60 Zubefehle Sicherheiten oder permanent ausgeldste Aufbefehle eine

Zufahrt verhindern. Uber diesen Parameter wird die
Speicherzeit begrenzt.

0 Mit O wird das Speichern von Zubefehlen deaktiviert.
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9 Speicherzeit fur Aufbefehle

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.017 [Sekunde] Speicherzeit fur AUF- AUF-Befehle werden fir die hier eingestellte Zeit
---WW 0...999 Befehle gespeichert

10 Motoreinstellungen

Die Motornenndaten dienen der Torsteuerung dazu, die Daten des angeschlossenen Motors einzulernen.

0 Die Einstellung -1 bedeutet, dass dieser Parameter automatisch wahrend der Inbetriebnahme der
Torsteuerung abgefragt wird.

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.100 [Hz] Motor-Nennfrequenz Die Motor-Nennfrequenz, die auf dem Typenschild des
-wwww  30... 200 Motors angegeben ist, wird hier eingetragen.
P.101 [A] Motor-Nennstrom Der Motor-Nennstrom, der auf dem Typenschild des
-wwww  0,0...12,0 Motors angegeben wird, wird hier eingetragen.
L1 L2 L3 L1 L2 L3
o Vo we
Ul Vi@ Wi Uuli®e vVie we
o—0—0 w2@ U® V2@
W2 uz2 V2
Stern-Schaltung Dreieck-Schaltung

Abbildung 1 Stern-/ Dreieck-Schaltung

Auf Stern- / Dreieck-Schaltung des Motors achten!

P.102 [%] Leistungsfaktor cos  Der Leistungsfaktor, der auf dem Typenschild des Motors
-wwww 40 ... 100 Phi angegeben ist, wird hier eingetragen.
A

ﬁé Eingabe erfolgt ohne die vorgestellte "0".
Eingabe 63 bedeutet also cos Phi 0,63.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.103 [Volt] Motor-Nennspannung Die Motor-Nennspannung, die auf dem Typenschild des
-wwww 100 ... 500 Motors angegeben ist, wird hier eingetragen.

Auf Stern /Dreieck Schaltung des Motors achten!
(siehe Abbildung in Parameter P.101: Stern- / Dreieck-
Schaltung)

A
Die Schaltung der Motorwicklungen in den 400 V-
Betrieb macht mit Torsteuerungen, die mit 230 Volt
gespeist werden keinen Sinn, da diese maximal 230 V
ausgeben kdnnen!

P.104 [Ohm] Statorwiderstand In diesem Parameter wird der Statorwiderstand
-—-ww  0,1..25,0 eingetragen, der an den Anschlussklemmen des Motors
gemessen werden kann.

P.110 0..5 Antriebsprofil Mit diesem Profil werden die Nenndaten eines bekannten
-ZZWW Motors eingestellt.

Manuelle Eingabe der Motordaten
VDA-125.134, VDA-230.70 und VDA-280.46
VDA-180.134 und VDA-400.46
VDA-240.134 und VDA-525.46

VDA-750.33

VDA-480.46

agRrwNMRO

0 Die genauen Einstellungen, die dieses Profil nach sich
zieht, entnehmen Sie bitte dem Anhang Antriebsprofil.

P.111 0..2 Abschaltung Mit diesem Parameter kann die Motorschutzfunktion
---WW Motorschutzfunktion abgeschaltet werden. Somit kann kein F.515 auftreten.

0: Motorschutzfunktion aktiviert

1. Motorschutzfunktion fir UL Gerate aktiv fir CE
Gerate deaktiviert

2: Motorschutzfunktion deaktiviert

[A ACHTUNG |

Fir die Installation nach UL ist eine
Motorlastuberwachung vorgeschrieben.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.112 0..1 Motor Verdrahtung  Diese Funktion Uberprift die Motorverdrahtung wéhrend
-—-WW des Systemtests. Schlagt der Test fehl wird die

Fehlermeldung F.92A ausgegeben.

0: Keine Uberprifung der Motorverdrahtung
1: Uberprifung der Motorverdrahtung aktiviert

0 Damit die Funktion korrekt arbeiten kann, ist es wichtig,
den Motornennstrom (P.101) gemafR dem Motor-
Typenschild korrekt einzustellen.

0 Eine fehlerhafte Motorverdrahtung wird nicht erkannt,
wenn der eingestellte Motornennstrom (P.101) kleiner 0,8
Aist!

P.115 1,0...3,0

Motorstromregler

Der Motorstromregler fangt ab dem eingestellten Faktor
des Motornennstroms an zu regeln und versucht diesen
Wert zu unterschreiten.

0 0 = Deaktiviert

P.116 [%]
--WWW 1...100

Zwischenkreisstromb

egrenzer

Der Parameter gibt an, auf wieviel Prozent, vom dauerhaft
zulassigen Wert, der Zwischenkreisstrom begrenzt wird.

0 0 = Deaktiviert

P.117 0..1

cos phi Regler (Eco
Modus)

Der cos phi Regler regelt durch Reduzierung der
Motorspannung den Phasenwinkel zwischen Strom und
Spannung auf den Nenn cos phi (P.102) im Teillastbereich
des Motors. Dadurch werden Warmeverluste im Motor und
in dem Frequenzumrichter vermieden.

0: cos phi Regler inaktiv
1: cos phi Regler aktiv

0 Bei sehr kleinem Nennstrom des verwendeten Motors
ist mdglicherweise ein sinnvoller Betrieb des Reglers nicht
mehr moglich. Der Motor bleibt mdglicherweise stehen.

0 In Einzelfallen kann es nétig sein, die Einstellung in
P.102 etwas zu reduzieren, um den Torlauf dynamischer
Zu gestalten.

P.130 0..1

Motor-Drehfeld

Der Parameter legt das Drehfeld des Motors fir die
"Auffahrt” fest.

0: Rechts-Drehfeld
1: Links-Drehfeld

FEIG ELECTRONIC
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11 Leistungsanhebung /Boost

Der Boost dient zur Leistungssteigerung von Antrieben im unteren Drehzahlbereich.

Es kann sowohl eine zu kleine als auch eine zu groR3e Einstellung des Boost zu einem Fehler im Torlauf
fuhren. Ist bereits ein zu groRer Boost eingestellt, wird dieser zu einem Uberstromfehler (F.510/F.410)
fuhren. In diesem Fall muss der Boost verkleinert werden.

Ist der Boost klein oder 0 und der Motor hat trotzdem nicht gentigend Kraft das Tor zu bewegen, muss der
Boost erhéht werden.

Aufgrund der Vielzahl der méglichen Tortypen ist die korrekte Einstellung des Boost durch Versuche zu
ermitteln. Hilfreich hierbei ist die Diagnosefunktion fiir den Motorstrom (siehe Parameter P.910).

Mit Hilfe der Stromanzeige kann sehr leicht festgestellt werden, ob die veranderte Einstellung den
gewlnschten Erfolg bringt.

0 Der Boost sollte immer so klein wie mdglich, aber so grof3 wie nétig eingestellt werden.

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.140 [%] Boost fir AUF-Fahrt Der Boost hebt die ausgegebene Spannung und somit die
-WWWW 0..30 Leistung im unteren Drehzahlbereich, bis zum erreichen

der Eckfrequenz (P.100), an.
Die Spannung wird um den im Parameter eingetragen Wert
in Prozent zur Motornennspannung (P.103) angehoben.

UA

UMA)(

Boost e
. . 4
Kennlinie -
e
7
e

s
7z

e normale
140/ |77 Kennlinie
145
>
fECK f
Abbildung 2 Boostkennlinie
P.145 [%] Boost fir ZU-Fahrt  siehe Parameter P.140
-WWWW 0..30
P.14E 0..1 Boostverzogerung  Mit diesem Parameter kann die Boostverzégerung aktiviert
-—-WW werden. Wenn sie aktiviert ist, wird der Boost nicht
unmittelbar ausgegeben, sondern verzégert Uber einen
Filter. Dies kann den Spitzenstrom etwas reduzieren,
beeinflusst aber negativ das Schweranlaufverhalten.
0: Boostverzdégerung deaktiviert
1: Boostverzégerung aktiviert
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12 |1 x R Kompensation

Die | x R Kompensation hebt die Spannung und somit die Leistung des Motors ausschlieflich im unteren
Drehzahlbereich an.

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.142 [Hz] I x R Kompensation Mit diesem Parameter wird die Frequenz angegeben, bis
--WWw 0..20 fur AUF-Fahrt zu welcher die | x R Kompensation wirkt.

Die Spannung wird unterhalb dieser Frequenz auf dem
gleichen Wert gehalten.

Der Spannungswert ergibt sich aus der Spannung, die fir
die hier eingestellte Frequenz normalerweise ausgegeben

wird.
U A
UMAX
UIXR
fir feck .I:>
Abbildung 3 Kennlinie IXR Kompensation
P.147 [Hz] IXR Kompensation flr siehe Parameter P.142
--WWW 0..20 ZU-Fahrt
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13 Spannungsreduzierung

Durch die Reduzierung der ausgegebenen Motorspannung wird eine Ubererregung des Motors verhindert.
Damit werden Verlustleistung und Gerdausche vermindert.

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.143 [%0] Spannungs- Der angegebene Wert gibt an, wie viel Prozent der
--WWw 35...100 reduzierung fir AUF- Ausgangsspannung ausgegeben werden.
Fahrt U A
UMAX
% Unenn
P.143/
148
P.140/
145
>
fECK f

Abbildung 4 Kennlinie Spannungsreduzierung

P.148 [%] Spannungs- siehe Parameter P.143
--WWW 35...100 reduzierung fur ZU-
Fahrt

14 Schaltfrequenz der Ausgangsspannung

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.160 0..5 PWM - Pulsfrequenz Die Schaltfrequenz der Ausgangsspannung kann mit
-—-WW diesem Parameter angepasst werden.

Grundsatzlich gilt: Je schneller die Taktfrequenz desto
mehr Wéarmeentwicklung.

0: Die Pulsfrequenz wird temperaturabhangig
gesteuert.

4 kHz

8 kHz

12 kHz

16 kHz

Die PWM Frequenz wird dynamisch wahrend der
Fahrt angepasst, abhangig von Temperatur,
Motorstrom und Fahrfrequenz.
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15 Maximal zulassige Fahrfrequenz

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.161 [Hz] Max. Frequenz fur ~ Die maximal zulassige Fahrgeschwindigkeit wird auf den
-—-WWwW 15 ... 200 AUF-Fahrt im Parameter eingetragen Wert begrenzt.
0 Dieser Parameter kann nur mit dem Passwort fir die
Werksebene verandert werden.
P.162 [Hz] Max. Frequenz fur  siehe Parameter P.161
---WW 15 ... 200 ZU-Fahrt
P.169 [10 ms] Rampenverzdgerung Die Rampe wird Uber die hier eingestellte Zeit verzdgert, so
---WW 0..50 dass keine abrupten Ubergdnge zwischen Beschleunigung

und konstanter Geschwindigkeit entstehen.
Je groRer der eingestellte Wert, desto weicher erfolgt die
Rampe.

16 Uberwachung der Netzspannung

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.165 0..3 Uberwachung der  Die Netzeingangsspannung wird von der Torsteuerung
-—-WW Netzeingangs- Uberwacht. Auf eine zu hohe Spannung kann auf
spannung unterschiedliche Weise reagiert werden.

0: Funktion deaktiviert

1: Es wird die Warnung F.425 bei Uberspannung
ausgegeben

2:  Es wird die Stérung F.525 bei Uberspannung
ausgegeben und das Tor kann nur noch im
Totmannbetrieb gefahren werden.

3:  Es wird die Stérung F.525 bei Uberspannung
ausgegeben und es ist keine Torfahrt mehr
maoglich.

[AWARNUNG]|
Ist die Netzeingangsspannung zu hoch kann es zu
Beschadigungen der Steuerung kommen.
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17 Einstellungen der Bremse

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.180 [Hz] Aktivierung der Die Bremse wird bei Unterschreitung der im Parameter
---WW -1...20 Bremse angegebenen Fahrfrequenz wahrend dem Abbremsen des
Tores aktiviert.
0 -1 bedeutet das keine Auswertung der Fahrfrequenz
erfolgt
P.181 [10 ms] Aktivierung der Die Bremse wird nach Erreichen der Endschalterbander
---WWw 0 ... 6000 Bremse nach der im Parameter eingestellten Zeit aktiviert.
0 Die Parameter P.180 und P.181 arbeiten parallel. Die
Funktion deren Bedingung zuerst eintrifft wird ausgefuhrt.
P.183 [A] Arbeitsstrom der Mit diesem Parameter wird der zu erwartende Arbeitsstrom
--rww 0,5..25 mechanischen der verwendeten mechanischen 24 V Bremse eingestellt.
Bremse Weicht der tatsachlische Strom um +/- 0,5 A ab, fihrt dies
zum Fehler F.926.
0 0 = Deaktiviert, keine Uberpriifung des Arbeitsstroms
der Bremse
P.185 [Hz] Deaktivierung der  Die Bremse wird bei Uberschreitung der im Parameter
---WW 0..20 Bremse angegebenen Fahrfrequenz wahrend dem Beschleunigen
des Tores deaktiviert.
P.186 [10 ms] Deaktivierung der Die Bremse wird nach der im Parameter eingestellten Zeit
-—-WW 0... 6000 Bremse wahrend dem Beschleunigen des Tores deaktiviert.
0 Die Parameter P.185 und P.186 arbeiten parallel. Die
Funktion deren Bedingung zuerst eintrifft wird ausgefihrt.
P.187 0..2 Auswahl Kontaktart Die Kontaktart des Bremsrelais kann mit diesem Parameter
-—-WW Bremserelais verandert werden. Dies ist dann wichtig, wenn das Relais
keinen Wechslerkontakt besitzt.
0: Schliel3er (Ruhestrom Bremse)
1. Offner (Arbeitsstrombremse)
(A ACHTUNG |
Bei der Einstellung Arbeitsstrombremse ist
keine Uberwachung der 24 V Bremse moglich!
2:  Offner (Arbeitsstrombremse), jedoch bleibt die
Bremse bei gedffneten Not-Aus deaktiviert, d.h.
das Relais fallt ab.
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P. [Einheit]
Stellbereich

Funktion

Beschreibung/ Hinweise

P.189

[%]
0..50

Bremse flr
Hubankermotoren

Hubankermotoren benétigen eine Spannung um den Anker
des Motors anheben zu kénnen. Erst dann ist der Motor in
der Lage zu drehen.

Da Frequenzumrichter die Spannung bei Fahrtbeginn nur
langsam steigern, fiihrt dies nicht zum Freischalten der
Bremse bzw. zum Anheben des Ankers. Deshalb wird mit
diesem Parameter eine Spannungserhéhung ahnlich der
IXR Kompensation eingestellt, die aber abhangig von den
Parametern P.180 und P.185 geschaltet wird.

Der Wert dieses Parameters wird in Prozent der
Motornennspannung angegeben.

Die Hohe der bendtigten Spannung variiert bei jedem
Motortyp, sodass die Einstellung durch Versuche zu
optimieren ist.

Grundsatzlich sollte dieser Parameter so klein wie mdglich
gehalten werden.

Bremsprofil

Mit diesem Profil wird das Verhalten der Bremse
eingestellt.

0: Feig Standard Bremsprofil

0 Die genauen Einstellungen, die dieses Profil nach sich
zieht, entnehmen Sie bitte dem Anhang Bremsprofil.

17.1 DC-Bremse

Die DC-Bremse Funktion gibt eine DC-Spannung an den Motor um das Tor zu bremsen.
Die DC-Spannung kann permanent oder temporar ausgegeben werden. Au3erdem ist es moglich die DC-
Bremse in Abhéngigkeit der Fahrfrequenz des Motors zu steuern.

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.153 [%] Strom bei Mit diesem Parameter wird der ausgegebene Strom
-—-WW 0...200 permanenter DC-  wahrend der permanenten DC Speisung relativ zum Motor
Speisung Nennstrom eingestellt.
P.154 [%] Strom bei temporéarer Mit diesem Parameter wird der ausgegebene Strom bei
-—-WW 0...200 DC Speisung temporarer DC Speisung relativ zum Motornennstrom
eingestellt.
P.157 [Sekunde] Dauer der temporaren Die Dauer der temporaren DC-Speisung wird hier in
--ww  0,0...10,0 DC-Spannung Sekunden eingestellt.
P.158 [HZ] Startfrequenz der DC- Die DC-Speisung startet unterhalb der hier eingegebenen
-—-WW 0..6 Speisung Fahrfregenz, unabhéngig davon ob temporér oder
permanent gespeist wird.
P.159 [HZ] Stoppfrequenz der  Die DC-Speisung stoppt oberhalb der hier angegebenen
-—-WW 0..6 DC-Speisung Fahrfrequenz, unabhéngig davon ob temporar oder

permanent gespeist wird.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.15A 0..1 Aktivierung Dieser Parameter aktiviert die permanente Einspeisung der
---WW Permanente DC- DC-Spannung
Einspeisung
0: DC-Einspeisung deaktiviert
1. DC-Einspeisung aktiviert
P.182 [Sekunde] Aktivierung der mech. Die mech. Bremse wird nach Ablauf der hier eingestellten
--ww  0,0...10,0 Bremse wahrend Zeit aktiviert. Die Zeit startet mit dem Einsetzen der

temporarer DC-
Speisung

temporaren DC-Speisung.

0 Parameter P.157 muss grof3er O sein um die Zeit zu
starten.

0 Parameter P.180 muss -1 sein.

18 Auswahl des Positioniersystems

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.200 0..9 Auswahl Mit diesem Parameter lernen Sie der Steuerung das
-—-WW Positioniersystem verwendete Endschaltersystem ein.
Folgende Systeme stehen zur Auswahl:
0: Mechanische Endschalter
2: Inkrementalwertzéhler
3. Absolutwertgeber DES-A (GfA)
Die Baudrate der RS485 Schnittstelle kann mit
Parameter P.201 eingestellt bzw. geandert
werden.
7.  Absolutwertgeber DES-B
8: Multi-Turn-Absolutwertgeber TST PD oder Single-
Turn-Absolutwertgeber TST PE
9: Mechanische Endschalter mit zeitlich gesteuerten
Vorendschaltern (Simulation eines
Absolutwertgebers)
6Diese Betriebsart ist nur im Automatik Betrieb
moglich.
P.201 0..1 Baudrate Mit diesem Parameter wird die Baudrate des
-—-WW angeschlossenen Endschalters festgelegt.
0: 9600 Baud
1: 19200 Baud
P.202 0..17 Ubersetzungsfaktor ~ Mit diesem Parameter wird der Ubersetzungsfaktor des
-rrww Gebers zum Antrieb eingestellt.

Je schneller die Antriebswelle ist desto groer muss der
Ubersetzungsfaktor eingestellt werden.

0 Dieser Parameter ist nur sichtbar wenn ein TST PD
parametriert und angeschlossen ist.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.205 0000 ... Auswahl Dieses Profil stellt das verwendete Endschaltersystem ein.
-WWWW 0900 Positioniersystem-  Folgende Einstellmdglichkeiten stehen zur Auswabhl:
Profil
0000: Mechanische Endschalter 1. Die
Absolutendschalter werden als Offner (N.C.)
ausgewertet, die Vorendschalter werden als
SchlieBer (N.O.) ausgewertet.
0001: Mechanische Endschalter 2. Alle Endschalter
werden als Offner (N.C.) ausgewertet.
0200: Inkrementalwertgeber
0300: Absolutwertgeber DES-A (GfA)
0700: Absolutwertgeber DES-B (Kostal)
0800: Absolutwertgeber TST PD/ TST PE
0900: Mechanische Endschalter mit zeitlich gesteuerten
Vorendschaltern (Simulation eines
Absolutwertgebers)
Diese Betriebsart ist nur im Automatik Betrieb
maoglich.
0 Welche Einstellungen dieses Profil nach sich zieht,
entnehmen Sie bitte dem Anhang Positionsgeberprofil.
Zusatzlich werden die Standardfunktionen der
Steuerungseingange an den verwendeten
Endschaltertyp angepasst.
19 Endlagenkorrektur
P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.210 0..5 Neu-Einlernen der  Mit diesem Parameter wird das Einlernen der Endlagen
-WWWW Endlagen neu gestartet.

Die entsprechenden Endlagen werden nach Aktivierung
des Vorgangs im Totmannbetrieb angefahren und durch
langes betatigen der Stopp-Taste gespeichert.
Folgende Einstellmdglichkeiten stehen zur Auswabhl:

0: Abbruch, es wird keine Endlage neu eingelernt.

1. Endschalter Unten, Endschalter Oben und ggf.
Endschalter Zwischenhalt werden eingelernt.

2: Endschalter Oben und ggf. Endschalter
Zwischenhalt werden eingelernt.

3: Endschalter Unten und Endschalter Oben werden
eingelernt.

4: Endschalter Zwischenhalt wird eingelernt.

5: Alle Endschalter und die Drehrichtung werden
eingelernt.

0 Das Einlernen des Endschalters Zwischenhalt ist
abhangig von der Einstellung im Parameter P.244 (siehe
Kapitel Zwischenhalt)
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P. [Einheit] Funktion
Stellbereich

Beschreibung/ Hinweise

pP.215 0..1 Anforderung der

-WWWW Korrektur der
Vorendschalter und
Endschalterbander

Wenn die automatische Berechnung der Vorendschalter
und Endschalterbander (P.216) aktiviert ist, kann mit Hilfe
dieses Parameters ein erneutes Einlernen der
Vorendschalter und Endschalterbander gestartet werden.

0: Keine Korrektur vornehmen.
1: Korrektur der Vorendschalter und
Endschalterbander starten.

0 Die Korrektur der Vorendschalter und
Endschalterb&nder ist nur moglich, wenn P.216 = 2.

P.216 0..4 Aktivierung
--WWW Autokorrektur /
Auswahl des
Rampeneinstellungs-
modus

Rampenzeiten kdnnen grundsatzlich auf zwei verschiedene
Weisen eingestellt werden. Zum einen kann die Zeit der
Rampe in Millisekunden eingestellt werden, zum anderen
kann die Beschleunigung der Rampe in Hz pro Sekunde
eingestellt werden.

Zusétzlich werden bei aktivierter Automatik die
Endschalterbander automatisch eingestellt.

0: Rampenzeiten werden manuell eingestellt
(Bekannt aus friiheren Torsteuerungen von FEIG
ELECTRONIC GmbH).

1. Beschleunigung der Rampe wird manuell
eingestellt.

2: Beschleunigung wird eingestellt und Endschalter
w\erden automatisch eingestellt.

AN

Durch Andern der Fahrgeschwindigkeit oder
einer Rampen-Beschleunigung wird die
automatische Korrektur der Vorendschalter
und Endschalterbander neu gestartet.
Dadurch werden dann die in den
entsprechenden Parametern eingestellten
Werte Uberschrieben.

3:  wie 2, jedoch keine selbsttatige Korrektur nach
Abschluss des Einlernvorgangs bei zu schneller
Fahrt in die Endlagen (1.100 / 1.150)

4: Berechnung der Vorendschalter auch wenn die
volle Geschwindigkeit nicht erreicht werden kann.
Meldung 1.520

0 Das automatische Einlernen der Endschalter und
Vorendschalter funktioniert nur dann, wenn
Beschleunigungen fir Rampen eingestellt sind. Mit
Rampenzeiten, wie sie aus friheren Steuerungen bekannt
sind, kann hier nicht gearbeitet werden.

[AWARNUNG]|

Je nach Aufbau der Toranlage und des verwendeten
Antriebs kann die Endlage wéahrend der automatischen
Endschalterkorrektur (1.515) berfahren werden. Um
dies zu vermeiden sollte der Parameter P.217
entsprechend der Toranlage vorkonfiguriert werden.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.217 0...600 Toleranz fur Der durch die automatische Endschalterkorrektur
--WWW automatische ermittelten Endposition wird ein Offset-Wert hinzugefligt.

Endschalterkorrektur Dadurch wird verhindert, dass das Tor bei der ersten Fahrt
die Endlage uberféahrt und eventuell beschadigt wird.
Die Endlage wird um den hier eingestellten Prozentwert

verschoben.
pP.218 0..2 Selbstandige Mit diesem Parameter kann die Startbedingung fir die
-—-WW Durchfihrung der  selbstandige Durchfiihrung der automatischen
automatischen Endschalterkorrektur festgelegt werden. Ist die

Endschalterkorrektur ~ Startbedingung erfiillt, beginnt die Steuerung mit einem
Automatikbetrieb, wobei in Endlage Unten sowie in
Endlage Oben eine Offenhaltezeit ablauft, die mit P.219
eingestellt werden kann. Danach fahrt das Tor wieder in die
andere Endlage. Wird die Meldung 1.510 ausgegeben ist
die automatische Endschalterkorrektur abgeschlossen und
das Tor bleibt in Endlage Unten stehen.

0: Selbstandige Durchflihrung ist deaktiviert

1: Selbstandige Durchfihrung wird gestartet durch
angeforderten AUF- oder ZU-Befehl

2:  Selbstandige Durchfuihrung wird nach Ablauf der in
Parameter P.219 eingestellten Zeit gestartet.

0 Kann die automatische Endschalterkorrektur nicht
abgeschlossen werden, wird die automatische
Durchfiihrung nach 15 Torzyklen abgebrochen. Ein solcher
Grund kann zum Beispiel die Meldung 1.520 sein.

P.219 [Sekunde] Zeit fur die Hiermit wird die Offenhaltezeit in Endlage Unten und
-—-WW 2..60 selbstandige Endlage Oben, wahrend der selbstéandigen Durchfiihrung
Durchfuhrung der  der automatischen Endschalterkorrektur, eingestellt.
automatischen Zusatzlich kann diese Zeit als Startbedingung verwendet

Endschalterkorrektur werden, wenn P.218 = 2 eingestellt wird.

20 ZU-Fahrt

A\

Wird die automatische Einstellung der Vorendschalter und Endschalterbander verwendet (P.216 = 2),
werden die Parameter P.222 und P.223 automatisch geandert.

Die Parameter werden auch dann geandert, wenn die Fahrgeschwindigkeit oder die Steilheit einer
Rampe geandert wird, da dies zum Neustart der automatischen Endschalterkorrektur fihrt.

Sollen diese Rampen manuell eingestellt werden, muss P.216 < 2 eingestellt sein.

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.228 [Inkremente] Signalisierung Tor ZU Dieser Parameter definiert ein Band fur die Signalisierung
-—-WW 0...250 Position der Tor ZU Position. Wird ein Wert gréer als O eingestellt,

wird dieses Band verwendet um die ZU Position innerhalb
dieses Bereichs, z.B. fur die Relaisausgabe "ZU Position
erreicht”, weiterzugeben.
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20.1 Endposition Tor ZU korrigieren

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.221 [Inkremente] Korrekturwert Mit diesem Parameter wird die gesamte untere Endlage
wwwww  -120 ... 120 Endlage Tor ZU verschoben, d.h. die Endposition wird zusammen mit den

dazugehdorigen Vorendschalter verschoben.

Eine Anderung des Parameterwertes in die positive
Richtung bewirkt ein verschieben der Endlage nach oben.

Eine Anderung des Parameterwertes in die negative
Richtung bewirkt ein verschieben der Endlage nach unten.

20.2 Start der ZU-Fahrt

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.350 [Hz] Fahrfrequenz fir Hier wird die maximale Zufahrtsgeschwindigkeit in Hz
“-WWWW 6 ... 200 schnelle ZU-Fahrt  angegeben.

Auf diese Geschwindigkeit wird mit der Startrampe "r5"
beschleunigt.

Die Steilheit der Rampe wird mit Parameter P.351 oder
P.352 eingestellt.

Endschalter | Vorendschalter ZU FAH RT
7Unten Unten
<«
Weg E i
E Startrampe r5 _—"/
i P.351/P.352
; _________ P.350
Y
Frequenz
Abbildung 5 Startrampe ZU-Fahrt
P.351 [10 ms] Dauer der Startrampe Zeit der Startrampe "r5" in Millisekunden.
--WWW 20 ... 500 "r5" Das Tor wird in der angegebenen Zeit von 0 Hz auf die

maximale Zufahrtsgeschwindigkeit (P.350) beschleunigt.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Beschleunigen des
Tores.

GroRere Werte bedeuten ein schwécheres Beschleunigen
des Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf O eingestellt ist.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.352 [Hz/s] Beschleunigung der  Beschleunigung wahrend der Startrampe "r5" in Hertz pro
--rww 5...300 Startrampe "r5" Sekunde.

Kleinere Werte bedeuten ein schwacheres Beschleunigen
des Tores.
GrolRere Werte bedeuten ein starkeres Beschleunigen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gréRer O eingestellt ist.

20.3 Abbremsen nach Vorendschalterauslosung wéhrend der ZU-Fahrt

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
pP.222 [Inkremente] Position Der Parameterwert gibt den Abstand zum absoluten
--WWW 0...2100 Vorendschalter Tor  Endschalter Tor ZU in Inkrementen an.
ZU Mit dem Vorendschalter wird die Bremsrampe "r6"

eingeleitet. Die Steilheit der Rampe wird mit Parameter
P.361 oder P.362 eingestellt.

7 Endschalter \| Vorendschalter ZU FA H RT

Unten Unten
We <>
9 P.222
<€

Bremsrampe r6,
P.361/P.36

Y
Frequenz
Abbildung 6 Vorendschalterposition Tor ZU
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P.

[Einheit]
Stellbereich

Funktion

Beschreibung/ Hinweise

P.360
--WWw

[HZ]
6 ... 200

Schleichfahrtfrequenz  Auf Schleichfahrtfrequenz wird mit der Bremsrampe "r6"

far ZU-Fahrt

abgebremst, die nach Aktivierung des Vorendschalter Tor
ZU eingeleitet wird.

Die Steilheit der Bremsrampe "r6" wird mit Parameter
P.361 oder P.362 festgelegt.

Endschalter | Vorendschalter ZU FA H RT

7U nten Unten

N 7.

Bremsrampe r6
P.361/P.362

\J

Frequenz
Abbildung 7 Schleichfahrt fir ZU-Fahrt

P.361
--WWW

[10 ms]
15 ... 500

Dauer der
Bremsrampe "r6"

Dieser Parameter gibt die Zeit der Bremsrampe "r6" in
Millisekunden an.

Das Tor wird von der maximalen Zufahrtfrequenz (P.350)
innerhalb dieser Zeit auf Schleichfahrtfrequenz (P.360)
abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

GroRRere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

O Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf 0 eingestellt ist.

P.362
--WWW

[Hz/s]
5 ... 300

Beschleunigung der
Bremsrampe "r6"

Dieser Parameter gibt die Beschleunigung des Tores
wahrend der Bremsrampe "r6" in Hertz pro Sekunde an.

Kleinere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

GroRRere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gréRer O eingestellt ist.
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20.4 Anhalten in Endlage Tor ZU

[Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich

[Inkremente] Endschalterband Tor Das Endschalterband gibt den Bereich an, indem die
0...200 ZU Position als Endlage Tor ZU erkannt wird. Dies ist
vergleichbar mit dem Bereich, indem ein mechanischer
Nockenendschalter ausgelost ist.
Bei Erreichen des Endschalterbands wird die Stopprampe
"ru" gefahren. Die Steilheit der Rampe wird mit Parameter
P.381 oder P.383 eingestellt.

7Endschalter | Vorendschalter ZU FA H RT

Unten Unten

Stopprampe “ru”
P.381/P.383

\J

Frequenz
Abbildung 8 Endschalterband Tor ZU

[10 msg] Dauer der Zeit der Stopprampe "ru" in Millisekunden.
15 ... 250 Stopprampe "ru" Das Tor wird in der angegebenen Zeit nach Erreichen des
Endschalters von Schleichfahrtgeschwindigkeit auf 0 Hz
abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

GroRRere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

Endschalter | Vorendschalter ZU FA H RT
7Unten \ Unten
Weg
<

V4 f

Stopprampe “ru”

P.381/P.383

\J

Frequenz
Abbildung 9 Stopprampe bei ZU-Fahrt

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf O eingestellt ist.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.383 [Hz/s] Beschleunigung der  Beschleunigung wahrend der Stopprampe "ru" in Hertz pro
-—-WW 5...300 Stopprampe "ru" Sekunde.

Nach Erreichen des Endschalters wird von
Schleichfahrtgeschwindigkeit auf OHz abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

GroRere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gréRer O eingestellt ist.

20.5 Notendschalterband Tor ZU

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.229 [Inkremente] Notendschalterband Das Notendschalterband liegt hinter dem Endschalterband
---WW 0...250 Tor ZU (P.223). Wird das Endschalterband tberfahren und das

Notendschalterband erreicht, fahrt der Frequenzumrichter
eine schnelle Stopprampe. Gleichzeitig wird die
Informationsmeldung 1.150 (Endlage Tor ZU mit zu hoher
Geschwindigkeit angefahren) ausgegeben.

Endschalter | Vorendschalter
7Unten Unten ZUFAHRT
P.229
P
> <—P.223

Weg( \

\J

Frequenz
Abbildung 10 Notendschalterband Tor ZU

O Diese Funktion ist vergleichbar mit einem
mechanischen Nockenendschalter, der beim Uberfahren
der Endlage einen Not-Aus auslost.

FEIG ELECTRONIC Seite 29 von 320 TST FUXF-ER V46-02-08-
EDIBFT_Deutsch_Ebene4



TST

Parameterliste

FUXF-ER

20.6 Zweite Zufahrtgeschwindigkeit

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.226 [Inkremente] Position dritter Mit diesem Vorendschalter wird eine zusétzliche
-—-WW 0...9999 Vorendschalter Bremsrampe zum Abbremsen des Tores aktiviert.
Endlage Tor ZU Der angegebene Wert gibt den Abstand des
Vorendschalters zur Endlage Tor ZU in Inkrementen an.
Der Vorendschalter 3 leitet die Bremsrampe "r8" ein. Die
Steilheit dieser Rampe wird mit Parameter P.366 oder
P.367 eingestellt.
AnschlieRend wird nach Erreichen des Vorendschalter Tor
ZU die Rampe "r6" gefahren.
Er:tjesrﬁhalter 7 \I;/ccr)\;el?g- ! \ljztrsrr]]dschalterS ZUFAHRT
Weg ! iUn'sen ,
DB v
Bremsrampe r6 — : :
P.361/P.362 ;
Bremsrampe r8§ — E
P.366 / P.367 i
Y
Frequenz
Abbildung 11 Vorendschalter 3 Tor ZU
P.365 [Hz] Frequenzvorgabe  Wenn mittels Parameter P.226 die zusatzliche
-—-WW 6 ... 200 zweite Bremsrampe "r8" aktiviert wurde, wird mit diesem
Zufahrtsgeschwindig- Parameter die zweite Zufahrtsgeschwindigkeit festgelegt.
keit wahrend Auf diese Geschwindigkeit wird nach Erreichen des
Bremsphase Vorendschalter 3 mit der Rampe "r8" abgebremst.

Die Steilheit der Rampe wird mit Parameter P.366 oder
P.367 eingestellt.

Endschalter 1Vorend- \l' v/orendschalter 3 ZUFAHRT
Unten schalter Unten
.Unten
Weg C i
1 | !
< T |
e S -Jp.360
Bremsrampe 16— \{ 5
P361/P362 o\ A P.365
Bremsrampe 18—\ |
P.366 / P.367 i
----------------- P.350
Frequenz

Abbildung 12 Zweite Zufahrtsgeschwindigkeit
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P. [Einheit] Funktion
Stellbereich

Beschreibung/ Hinweise

P.366 [10 ms] Dauer der
---WwW 15 ... 500 Bremsrampe "r8"

Zeit der Bremsrampe "r8" in Millisekunden.

Das Tor wird nach Erreichen des Vorendschalter 3 in der
angegebenen Zeit von maximaler Zufahrtsgeschwindigkeit
(P.350) auf die zweite Zufahrtsgeschwindigkeit (P.365)
abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

GrolRere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf O eingestellt ist.

P.367 [Hz/s] Beschleunigung der
-—-WWw 5...300 Bremsrampe "r8"

Beschleunigung wahrend der Bremsrampe "r8" in Hertz pro
Sekunde.

Nach Erreichen des Vorendschalter 3 wird von maximale
Zufahrtsgeschwindigkeit (P.350) auf die 2.
Zufahrtsgeschwindigkeit (P.365) abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

GroRRere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gréRer O eingestellt ist.
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20.7 Zweite Anfahrtgeschwindigkeit fur ZU-Fahrt

P. [Einheit] Funktion

Stellbereich

Beschreibung/ Hinweise

Position zweiter
Vorendschalter
Endlage Tor AUF

P.235

[Inkremente]
0...4200

Dieser Vorendschalter wird verwendet um eine zusatzliche
Beschleunigungsrampe wahrend dem Fahrtbeginn des
Tores zu erlangen.

Der im Parameter eingegebene Inkrementalwert gibt den
Abstand des Vorendschalter 2 zur Endlage Tor AUF an.
Bei Fahrtbeginn wird die Startrampe "r7" gefahren. Nach
Aktivierung des Vorendschalter 2 beginnt die Startrampe
"r5".

Die Steilheit der Startrampe "r5" wird mit Parameter P.351

oder P.352 eingestellt, die der Startrampe "r7" mit

Parameter P.356 oder P.357.
ZUFAHRT

Endlage
Oben

Vorend-
schalter 2

P 235 |

Weg

Startrampe 7
P.356 / P.357

S

Startrampe r5
P.351/P.352

Frequenzy
Abbildung 13 Vorendschalter 2 Tor AUF

6 Ohne aktivierten Vorendschalter 2 beginnt die Fahrt
direkt mit der Startrampe "r5".

Mittlere Zufahrt-
geschwindigkeit
wahrend
Beschleunigungs-
phase

P.355 [Hz]
---WW 6..200

Wenn mittels Parameter P.235 die zusatzliche
Beschleunigungsrampe "r7" aktiviert wurde, wird mit
diesem Parameter die mittlere Zufahrtsgeschwindigkeit
festgelegt.

Endlage
Oben

<>
P.235 |

Startrampe r7———
P.356 / P.357

Vorend-
schalter 2

ZUFAHRT

Weg
<

P.355

S

Startrampe r5
P.351/P.352

Frequenzv

Abbildung 14 Mittlere Zufahrtsgeschwindigkeit
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.356 [10 ms] Dauer der Startrampe Zeit der Startrampe "r7" in Millisekunden.
-—-WW 15 ... 500 "r7" Das Tor wird in der angegebenen Zeit von 0Hz auf die

mittlere Zufahrtsgeschwindigkeit (P.355) beschleunigt.
Nach erreichen des Vorendschalter 2 wird auf die
maximale Zufahrtsgeschwindigkeit (P.350) beschleunigt.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Beschleunigen des
Tores.

GroRere Werte bedeuten ein schwacheres Beschleunigen
des Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf O eingestellt ist.

P.357 [Hz/s] Beschleunigung der  Beschleunigung wahrend der Startrampe "r7" in Hertz pro
---WW 5...300 Startrampe "r7" Sekunde.
Nach erreichen des Vorendschalter 2 wird auf die
maximale Zufahrtsgeschwindigkeit (P.350) beschleunigt.

Kleinere Werte bedeuten ein schwécheres Beschleunigen
des Tores.

GroRRere Werte bedeuten ein starkeres Beschleunigen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gréRer O eingestellt ist.
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20.8 Stopprampe nach Auslésung der Sicherheitsleiste wahrend ZU-Fahrt

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.371 [10 ms] Dauer Stopprampe  Zeit der Stopprampe "rn" in Millisekunden.
-—-WW 3...250 "rn" nach Ausldésung Das Tor wird in der angebenen Zeit nach Auslésung der
der Sicherheitsleiste  Sicherheitsleiste von maximaler Zufahrtgeschwindigkeit
(P.350)

auf OHz abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

GrolRere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

Endschalter | Vorendschalter ZU FA H RT

Unten Unten

Stoprampe r,
P.371/P.372

\J

Frequenz

Abbildung 15 Sicherheitsleistenausléosung ZU-Fahrt

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf O eingestellt ist.

P.372 [Hz/s] Beschleunigung der  Beschleunigung wahrend der Stopprampe "rn" in Hertz pro
---ww  50..6667 Stopprampe "rn" nach Sekunde.
Ausldésung der Nach Auslésung der Sicherheitsleiste wird von maximaler

Sicherheitsleiste Zufahrtsgeschwindigkeit auf OHz abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

GroRRere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gréRer O eingestellt ist.
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20.9 Stopprampe nach Auslésung eines Stopp-Befehls wéahrend ZU-Fahrt

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.380 [10 ms] Dauer der Zeit der Stopprampe "r STOP-Z" in Millisekunden.
-—-WW 15...250 Stopprampe "r STOP- Das Tor wird in der angegebenen Zeit nach Auslésung
Z" nach Auslésung  eines Stoppbefehls von maximaler Zufahrtsgeschwindigkeit
von Stopp auf 0 Hz abgebremst.
Kleinere Werte bedeuten ein stéarkeres Abbremsen des
Tores.
GrolRere Werte bedeuten ein schwécheres Abbremsen des
Tores.
Endschalter | Vorendschalter ZU FAH RT
7Unten Unten
Weg : E
<« :
E Stoprampe rstop.z
i P.380/P.382
Y
Frequenz
Abbildung 16 Ausldsung von Stopp wahrend ZU-Fahrt
0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf O eingestellt ist.
P.382 [Hz/s] Beschleunigung der  Beschleunigung wahrend der Stopprampe "r STOP-Z" in
--rww 5...600 Stopprampe "r STOP- Hertz pro Sekunde.

Z" nach Auslésung
von Stopp

Nach Auslésung eines Stoppbefehls wird von maximaler
Zufahrtsgeschwindigkeit auf OHz abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

GroRRere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gréf3er O eingestellt ist.
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20.10 Stopprampe nach Auslésung von NOT-AUS wéahrend ZU-Fahrt

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.388 [Hz/s] Beschleunigung der  Beschleunigung wahrend der Stopprampe in Hertz pro
-—-WW 50 ... 600 Stopprampe nach  Sekunde.
Auslésung von Nach Auslésung von NOTAUS wird von maximaler
NOTAUS Zufahrtgeschwindigkeit auf OHz abgebremst.
Kleinere Werte bedeuten ein schwéacheres Abbremsen des
Tores.
GrolRere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.
7Endschalter | Vorendschalter ZU FAH RT
Unten Unten
Weg :
<«

Stoprampe NOTAUS
P.388/P.389

\J

Frequenz

Abbildung 17 Notstopprampe

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gréRer O eingestellt ist.

P.389 [10 ms] Dauer der Zeit der Stopprampe in Millisekunden.
---WW 3...250 Stopprampe nach ~ Das Tor wird in der angegebenen Zeit nach Auslésung von
Auslésung von NOTAUS von maximaler Zufahrtgeschwindigkeit auf OHz
NOTAUS abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

GroRRere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf 0 eingestellt ist.
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20.11 Stopprampe nach Zusatzsicherheit in Zufahrt

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.373 [10 ms] Dauer Stopprampe  Zeit der Stopprampe "ZSi-Z" in Millisekunden.
-—-WW 0...250 "ZSi-Z" nach Das Tor wird in der angegebenen Zeit nach Auslésung

Auslésung einer einer Zusatzsicherheit von maximaler
Zusatzsicherheit Zufahrtsgeschwindigkeit auf OHz abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Beschleunigen des

Tores.
GroRere Werte bedeuten ein schwacheres Beschleunigen
des Tores.
Endschalter | Vorendschalter ZU FA H RT
Unten \ Unten
Weg
<

Stopprampe

Zusatzsicherheit
P.373/P.374

/

\J

Frequenz
Abbildung 18 Stoprampe Zusatzsicherheit ZU-Fahrt

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf 0 eingestellt ist.

P.374 [Hz/s] Beschleunigung der  Beschleunigung wahrend der Stopprampe "ZSi-Z" in Hertz
-—-WW 50 ... 9999 Stopprampe "rSi-Z"  pro Sekunde
nach Auslésung einer Nach Auslésung einer Zusatzsicherheit wird von maximaler
Zusatzsicherheit Zufahrtsgeschwindigkeit auf OHz abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein schwécheres Beschleunigen
des Tores.

GrolRere Werte bedeuten ein starkeres Beschleunigen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gréRer O eingestellt ist.
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21 AUF-Fahrt

//'\

Wird die automatische Einstellung der Vorendschalter und Endschalterbander verwendet (P.216 = 2),
werden die Parameter P.232 und P.233 automatisch geandert.

Die Parameter werden auch dann geandert, wenn die Fahrgeschwindigkeit oder die Steilheit einer
Rampe geandert wird, da dies zum Neustart der automatischen Endschalterkorrektur fihrt.

Sollen diese Rampen manuell eingestellt werden, muss P.216 < 2 eingestellt sein.

21.1 Endposition Tor AUF korrigieren

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.230 [Inkremente] Endlage Tor AUF In diesem Parameter wird die Anzahl an Inkrementen
-—-ww  50...9999 angezeigt, die wahrend der Eichung bzw. Synchronisation

des Tores eingelernt wurde.

0 Die Endlage Tor AUF kann durch Andern dieses
Wertes manuell verschoben werden.

A\
A
Bei Positionserfassung tuiber Absolutwertgeber DES
oder TST PE sind maximal 3700 Inkremente méglich

P.231 [Inkremente] Korrekturwert Mit diesem Parameter wird die gesamte Endlage Tor AUF
wwwww  -60 ... 60 Endlage Tor AUF  verschoben, d.h. die Endposition wird zusammen mit den
dazugehdrigen Vorendschalter verschoben.
Eine Anderung des Parameterwertes in die positive
Richtung bewirkt ein Verschieben der Endlage nach oben.
Eine Anderung des Parameterwertes in die negative
Richtung bewirkt ein Verschieben der Endlage nach unten.
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21.2 Start der Auffahrt

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.310 [HZ] Fahrfrequenz fir Hier wird die maximale Auffahrtsgeschwindigkeit in Hz
-WWWW 6 ... 200 schnelle AUF-Fahrt angegeben.

Auf diese Geschwindigkeit wird mit der Startrampe "r1"
beschleunigt.
Die Steilheit der Rampe wird mit Parameter P.311 oder
P.312 eingestellt.

Frequenz

P.310

Startrampe rl1
/[ —P.311/P.312
i Weg
— >
Vorendschal Endschal
AU FFAH RT Og;n schalter |\ or[])e?](: alter 14
Abbildung 19 Startrampe AUF-Fahrt
P.311 [10 ms] Dauer der Startrampe Zeit der Startrampe "r1" in Millisekunden.
--WWW 20 ... 500 "r1" Das Tor wird in der angegebenen Zeit von 0 Hz auf die

maximale Auffahrtsgeschwindigkeit (P.310) beschleunigt.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Beschleunigen des
Tores.

GroRere Werte bedeuten ein schwacheres Beschleunigen
des Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf 0 eingestellt ist.

P.312 [Hz/s] Beschleunigung der  Beschleunigung wahrend der Startrampe "r1" in Hertz pro
--WWW 5...300 Startrampe "r1" Sekunde.

Kleinere Werte bedeuten ein schwécheres Beschleunigen
des Tores.

GroRRere Werte bedeuten ein starkeres Beschleunigen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 groRer O eingestellt ist.
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21.3 Abbremsen nach Vorendschalterauslésung wahrend der AUF-Fahrt

P. [Einheit]
Stellbereich

Beschreibung/ Hinweise

P.232 [Inkremente]
--WWw 0...2100

Vorendschalter Tor

Der Parameterwert gibt den Abstand zum absoluten
Endschalter Tor AUF in Inkrementen an.

Mit dem Vorendschalter wird die Bremsrampe "r2"
eingeleitet. Die Steilheit der Rampe wird mit Parameter
P.321 oder P.322 eingestellt

Frequenz

A

Bremsrampe r2

/ P.321/P.322

>

<> Weg

AUFFAHRT \é%ree:dschalterl\ gggschalterz
Abbildung 20 Vorendschalterposition Tor AUF

P.320 [Hz]
--WWW 6..200

Schleichfahrtfrequenz
fur AUF-Fahrt

Auf Schleichfahrtfrequenz wird mit der Bremsrampe "r2"
abgebremst, die nach Aktivierung des Vorendschalter Tor
AUF eingeleitet wird.
Die Steilheit der Bremsrampe "r2" wird mit Parameter
P.321 oder P.322 festgelegt.

Frequenz

A

XcTJ HR—

Bremsrampe r2
P.321/P.322

/

P.320 |---- / ---------

A
; i Weg
AUFFAHRT gg:]ndschalter I\ grg(iichalter 14
Abbildung 21 Schleichfahrt fur AUF-Fahrt
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P. [Einheit] Funktion

Stellbereich

Beschreibung/ Hinweise

Dauer der
Bremsrampe "r2"

P.321
--WWw

[10 ms]
15 ... 500

Dieser Parameter gibt die Zeit der Bremsrampe "r2" in
Millisekunden an.

Das Tor wird von der maximalen Auffahrtsfrequenz (P.310)
innerhalb dieser Zeit auf Schleichfahrtfrequenz (P.320)
abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

GrolRere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf O eingestellt ist.

P.322
--Tww

[Hz/s]
5...300

Beschleunigung der
Bremsrampe "r2"

Dieser Parameter gibt die Beschleunigung des Tores
wahrend der Bremsrampe "r2" in Hertz pro Sekunde an.

Kleinere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

GroRRere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gréf3er O eingestellt ist.

21.4 Anhalten in Endlage Tor AUF

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.233 [Inkremente] Endschalterband Tor Das Endschalterband gibt den Bereich an, indem die
-—-WW 0..250 AUF Position als Endlage Oben erkannt wird. Dies ist

vergleichbar mit dem Bereich, indem ein mechanischer
Nockenendschalter ausgeldst ist.

Bei Erreichen des Endschalterbands wird die Stopprampe
"ro" gefahren. Die Steilheit der Rampe wird mit Parameter
P.341 oder P.343 eingestellt.

Frequenz
Stoprampe ro
\ P.341/P.343
N
P.233 : i )
st Weg
Vorendschalter \ Endschalterz
AUFFAHRT Oben | Oben

Abbildung 22 Endschalterband Tor AUF
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P. [Einheit]
Stellbereich

Funktion

Beschreibung/ Hinweise

P.238

[Inkremente]
0..250

Signalisierung Tor
AUF Position

Dieser Parameter definiert ein Band fir die Signalisierung
der Tor AUF Position. Wird ein Wert gréRer als 0
eingestellt, wird dieses Band verwendet um die AUF
Position innerhalb dieses Bereichs, z.B. fur die
Relaisausgabe "AUF Position erreicht", weiterzugeben.

P.341

[10 ms]
3...250

Dauer der
Stopprampe "ro"

Zeit der Stopprampe "ro" in Millisekunden.

Das Tor wird in der angegebenen Zeit nach Erreichen des
Endschalters von Schleichfahrtgeschwindigkeit auf OHz
abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.
GroRRere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

Frequenz

A

Stopprampe “ro”
P.341/P.343

Vorendschalter \
1

AUFFAHRT Oben
Abbildung 23 Stopprampe bei AUF-Fahrt

Endschalter ‘4
Oben

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf 0 eingestellt ist.

P.343

[Hz/s]
5...300

Beschleunigung der
Stopprampe "ro"

Beschleunigung wahrend der Stopprampe "ro" in Hertz pro
Sekunde.

Nach Erreichen des Endschalters wird von
Schleichfahrtgeschwindigkeit auf OHz abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

GrolRere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gréRer O eingestellt ist.

FEIG ELECTRONIC

Seite 42 von 320

TST FUXF-ER V46-02-08-
EDIBFT_Deutsch_Ebene4



TST Parameterliste FUxXF-ER

21.5 Notendschalterband Tor AUF

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.239 [Inkremente] Notendschalterband Das Notendschalterband liegt hinter dem Endschalterband
-—-WW 0...250 Tor AUF (P.233). Wird das Endschalterband tberfahren und das

Notendschalterband erreicht, fahrt der Frequenzumrichter
eine schnelle Stopprampe. Gleichzeitig wird die
Informationsmeldung 1.100 (Endlage Tor AUF mit zu hoher
Geschwindigkeit angefahren) ausgegeben.

Frequenz
é Weg
: P233 —> _K&—i >
'\ | P.239
Vorendschalter Endschalter
AU FFAH RT Oben | Oben 74

Abbildung 24 Notendschalterband Tor AUF

0 Diese Funktion ist vergleichbar mit einem
mechanischen Nockenendschalter, der beim Uberfahren
der Endlage einen Not-Aus auslost.
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21.6 Zweite Auffahrtgeschwindigkeit

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.236 [Inkremente] Position dritter Mit diesem Vorendschalter wird eine zusétzliche
-—-WW 0...2100 Vorendschalter Tor Bremsrampe beim Abbremsen des Tores aktiviert.
AUF Der angegebene Wert gibt den Abstand des
Vorendschalter von der Endlage Tor AUF in Inkrementen
an.
Der Vorendschalter 3 leitet die Bremsrampe "r4" ein. Die
Steilheit dieser Rampe wird mit Parameter P.326 oder
P.327 eingestellt.
AnschlieRend wird nach Erreichen des Vorendschalter Tor
AUF die Rampe "r2" gefahren.
Frequenz
A
Bremsrampe r4
P.326 /P.327
Bremsrampe r2
—é\f\p_SZUP.SZZ
— >
Vorendschalter 3 Vorend- i i WeQ
orendschalter hal
AUFFAHRT Oben , g:beanter I\ 1A(E)r;)(:zchalter
Abbildung 25 Vorendschalter 3 Tor AUF
P.325 [Hz] Frequenzvorgabe  Wenn mittels Parameter P.236 die zusatzliche
-—-WW 6 ... 200 zweite Auffahrt- Bremsrampe "r4" aktiviert wurde, wird mit diesem
geschwindigkeit Parameter die zweite Auffahrtsgeschwindigkeit festgelegt.

wahrend Bremsphase Auf diese Geschwindigkeit wird nach Erreichen des

Vorendschalter 3 mit der Rampe "r4" abgebremst.
Die Steilheit der Rampe wird mit Parameter P.326 oder
P.327 eingestellt.

Frequenz

P.310 Bremsrampe r4

P.326 / P.327
/

i Bremsrampe 2

p.325 F--mimmemee p.321/P.322
/ <
P.320 / VT
1
i
| )
i
1

Weg

Vorend-
Vorendschalter 3 | schalter 14 Endschalter
|

AUFFAHRT Oben \Oben Oben
Abbildung 26 Zweite Auffahrtsgeschwindigkeit
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P. [Einheit] Funktion
Stellbereich

Beschreibung/ Hinweise

P.326 [10 ms] Dauer der
---WwW 15 ... 500 Bremsrampe "r4"

Zeit der Bremsrampe "r4" in Millisekunden.

Das Tor wird in der angegebenen Zeit von maximaler
Auffahrtsgeschwindigkeit (P.310) auf die zweite
Auffahrtsgeschwindigkeit (P.325) abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

GrolRere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf O eingestellt ist.

P.327 [Hz/s] Beschleunigung der
---Ww 5...300 Bremsrampe "r4"

Beschleunigung wahrend der Bremsrampe "r4" in Hertz pro
Sekunde.

Nach Erreichen des Vorendschalter 3 wird auf die zweite
Auffahrtgeschwindigkeit (P.325) abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

GroRRere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gré3er O eingestellt ist.
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21.7 Zweite Anfahrtgeschwindigkeit fir AUF-Fahrt

P. [Einheit] Funktion

Stellbereich

Beschreibung/ Hinweise

Position zweiter
Vorendschalter Tor
ZU

P.225

[Inkremente]
0...4200

Dieser Vorendschalter wird verwendet um eine zusatzliche
Beschleunigungsrampe wahrend des Fahrtbeginns des
Tores zu erlangen.

Der im Parameter eingegebene Inkrementalwert gibt den
Abstand des Vorendschalter 2 zur Endlage Unten an.

Bei Fahrtbeginn wird die Startrampe "r3" gefahren. Nach
Aktivierung des Vorendschalter 2 beginnt die Startrampe
"r1".

Die Steilheit der Startrampe "r1" wird mit Parameter P.311
oder P.312 eingestellt, die der Startrampe "r3" mit
Parameter P.316 oder P.317.

Frequenz

A

Startrampe rl1
P.311/P.312

N

i Startrampe r3

_——1P.316/P.317
|

Endlage i— \orend-

Unten | P.225 ' schalter 2

>
Weg

AUFFAHRT

Abbildung 27 Vorendschalter 2 Tor ZU

0 Ohne aktivierten Vorendschalter 2 beginnt die Fahrt
direkt mit der Startrampe "r1".

Mittlere
Auffahrtgeschwindigk
eit wahrend
Beschleunigungsphas
e

Wenn mittels Parameter P.225 die zusatzliche
Beschleunigungsrampe "r3" aktiviert wurde, wird mit
diesem Parameter die mittlere Auffahrtgeschwindigkeit
festgelegt.

Frequenz

A

Startrampe rl
P.311/P.312

i _ Startrampe r3
— 1 P.316/P.317

Endlage
Unten

P.315

\

>

Weg

AUFFAHRT

Vorend-
schalter 2

Abbildung 28 Mittlere Auffahrtgeschwindigkeit
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.316 [10 ms] Dauer der Startrampe Zeit der Startrampe "r3" in Millisekunden.
-—-WW 15 ... 500 "r3" Das Tor wird in der angegebenen Zeit von 0Hz auf die

mittlere Auffahrtgeschwindigkeit (P.315) beschleunigt.
Nach erreichen des Vorendschalter 2 wird auf die
maximale Auffahrtsgeschwindigkeit (P.310) beschleunigt.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Beschleunigen des
Tores.

GroRere Werte bedeuten ein schwacheres Beschleunigen
des Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf O eingestellt ist.

P.317 [Hz/s] Beschleunigung der  Beschleunigung wahrend der Startrampe "r3" in Hertz pro
-—-WW 5...300 Startrampe "r3" Sekunde.
Nach Erreichen des Vorendschalter 2 wird auf die
maximale Auffahrtgeschwindigkeit (P.310) beschleunigt.

Kleinere Werte bedeuten ein schwécheres Beschleunigen
des Tores.

GroRRere Werte bedeuten ein starkeres Beschleunigen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 groRer O eingestellt ist.
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21.8 Stopprampe nach Auslésung der Sicherheitsleiste wahrend AUF-Fahrt

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.331 [10 ms] Dauer Stopprampe "r Zeit der Stopprampe "r Si-A" in Millisekunden.
-—-WW 0...250 Si-A" nach Auslésung Das Tor wird in der angegebenen Zeit nach Auslésung der

der Sicherheitsleiste  Sicherheitsleiste von maximaler Auffahrtgeschwindigkeit
auf OHz abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.
GroRRere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

Frequenz

A

Stoprampe rgi.a
P.331/P.332
~

>
i Weg

dschal dschal
AUFFAHRT \ég:]n schalter I\ gr;e?]c alter ’4
Abbildung 29 Sicherheitsleistenauslosung AUF-Fahrt

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf O eingestellt ist.

P.332 [Hz/s] Beschleunigung der Beschleunigung wahrend der Stopprampe "r Si-A" in Hertz
---ww  50..6667  Stopprampe "r Si-A" pro Sekunde.
nach Auslésung der Nach Auslésung der Sicherheitsleiste wird von maximaler
Sicherheitsleiste Auffahrtgeschwindigkeit auf OHz abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

GroRRere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gréf3er O eingestellt ist.
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21.9 Stopprampe nach Auslésung eines Stopp-Befehls wahrend AUF-Fahrt

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.340 [10 ms] Dauer der Zeit der Stopprampe "r STOP-A" in Millisekunden.

--WWW 15...250 Stopprampe "r STOP- Das Tor wird in der angegebenen Zeit nach Auslésung
A" nach Auslosung eines Stoppbefehls von maximaler Auffahrtgeschwindigkeit
von Stopp auf 0 Hz abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.
GroRRere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

Frequenz

A

Stopprampe rsrop.a
P.340/P.342

>
i Weg

AUFFAHRT \ég:]ndschalter I\ gr;izchalterz
Abbildung 30 Ausldsung von Stopp bei AUF-Fahrt

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf O eingestellt ist.

P.342 [Hz/s] Beschleunigung der Beschleunigung wahrend der Stopprampe "r STOP-A" in
--rww 5...300 Stopprampe "r STOP- Hertz pro Sekunde.
A" nach Auslésung  Nach Auslésung eines Stoppbefehls wird von maximaler
von Stopp Auffahrtgeschwindigkeit auf 0 Hz abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

GroRRere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gréf3er O eingestellt ist.
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21.10 Stopprampe nach Auslésung von NOT-AUS wahrend AUF-Fahrt

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.348 [Hz/s] Beschleunigung der  Beschleunigung wahrend der Stopprampe in Hertz pro
-—-WW 50 ... 600 Stopprampe nach  Sekunde.
Auslésung von Nach Auslésung von NOTAUS wird von maximaler
NOTAUS Auffahrtgeschwindigkeit auf OHz abgebremst.
Kleinere Werte bedeuten ein schwéacheres Abbremsen des
Tores.
GrolRere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.
Frequenz
A

Stoprampe NOTAUS
P.348/P.349

>
i Weg

AUFFAHRT \ég:]ndschalter I\ gr;izchalterz
Abbildung 31 Notstopprampe

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gréRer O eingestellt ist.

P.349 [10 ms] Dauer der Zeit der Stopprampe in Millisekunden.
---WW 3...250 Stopprampe nach ~ Das Tor wird in der angegebenen Zeit nach Auslésung von
Auslésung von NOTAUS von maximaler Auffahrtgeschwindigkeit auf OHz
NOTAUS abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

GroRere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf 0 eingestellt ist.
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21.11 Stopprampe nach Zusatzsicherheit in Auffahrt

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.333 [10 ms] Dauer der Zeit der Stopprampe in Millisekunden.

---WW 0...250

Stopprampe nach
Auslésung einer
Zusatzsicherheit in
Auffahrt

Das Tor wird in der angegebenen Zeit nach Auslésung
eines Zusatzsicherheits-Eingangs von maximaler
Auffahrtgeschwindigkeit auf OHz abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

GrolRere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf O eingestellt ist.

P.334 [Hz/s]
---WW 50 ... 9999

Beschleunigung de
Stopprampe nach
Auslésung einer
Zusatzsicherheit in
Auffahrt

r Beschleunigung wahrend der Stopprampe in Hertz pro
Sekunde.
Nach Auslosung eines Zusatzsicherheits-Eingangs wird
von maximaler Auffahrtgeschwindigkeit auf OHz
abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.
GrolRere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

Frequenz

A

Stopprampe ZusatzSi
P.333/P.334

>
i Weg

AUFFAHRT \ég:]ndschalter I\ gr;(izchalterz
Abbildung 32 Stopprampe Zusatzsicherheit AUF-Fahrt

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gréf3er O eingestellt ist.
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22 Teil6ffnung / Zwischenhalt

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.240 [Inkremente] Zwischenhaltposition Gibt den Abstand der Zwischenhaltposition von der
---ww  25...9999 El Endlage Tor ZU in Inkrementen an.
0 Bei Positionserfassung tiber Absolutwertgeber DES
oder TST PE sind maximal 3700 Inkremente mdglich
P.241 [%0] Zwischenhaltposition Dieser Parameter stellt die Zwischenhaltposition in Prozent
-—-WWw 5..95 El in Prozent der Endposition ein.

P.242 [Inkremente] Position mittlerer
---WW 0...2100 Vorendschalter

Der Parameterwert gibt den Abstand zum mittleren
Endschalter in Inkrementen an.

Mit dem Vorendschalter wird die Bremsrampe "r2" in
Auffahrt oder "r6" in Zufahrt eingeleitet. Die Steilheit der
Rampe wird mit Parameter P.321 oder P.322 in Auffahrt
und Parameter P.361 oder P.362 in Zufahrt eingestellt.

[AACHTUNG |

0 = In Auffahrt wird Vorendschalter Oben (P.232)
verwendet, in Zufahrt Vorendschalter Unten (P.222).

P.244 0..4 Auswahl
--WWW Zwischenhaltposition

Die Position des Zwischenhalts kann mit Hilfe dieses
Parameters direkt auf typische Werte eingestellt werden.

0: kein Zwischenhalt zugelassen, Zwischenhalt ist
gleich Endlage Tor AUF

1: halbe Tor-Offnungsweite (1/2 des Wertes aus
P.230)

2:  2/3 Tor-Offnungsweite (2/3 des Wertes aus P.230)

3:  Zwischenhaltposition wird in Totmannfahrt
eingelernt.

4: Die Zwischenhaltposition wird angegeben tber
P.241 (Prozent von P.230)

0 Die Zwischenhaltposition kann nicht manuell in
Totmann eingelernt werden, wenn der Parameter P.253 >
0 parametriert ist.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.248 [Inkremente] Endschalterband Das Endschalterband fir den Zwischenhalt E1 kann mit
---WW 0...250 Zwischenhalt E1 diesem Parameter um x Inkremente in AUF und ZU

Richtung erweitert werden.

Frequenz
Bremsrampe r2
% P.321/P.322
P.248 | p.248 )Weg
Endschalt
AUFFAHRT i .\

Abbildung 33 Endschalterband Zwischenhalt E1

23 Totmannfahrt

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.390 [Hz] Fahrfrequenz Dieser Parameter legt die Fahrgeschwindigkeit in Hertz fr
-—-WWwW 6 ... 100 Totmann AUF-Fahrt  die Totmann AUF-Fahrt fest.
P.391 [10 ms] Dauer der Startrampe Zeit der Startrampe fir Totmann AUF-Fahrt in
---WwW 10 ... 500 fur Totmann AUF-  Millisekunden.

Fahrt

Das Tor wird in der angegebenen Zeit von OHz auf
Totmanngeschwindigkeit (P.390) beschleunigt.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Beschleunigen des
Tores.

GroRRere Werte bedeuten ein schwacheres Beschleunigen
des Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf 0 eingestellt ist.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.392 [Hz/s] Beschleunigung der  Beschleunigung wéhrend der Startrampe fir Totmann
-—-WW 5...300 Startrampe fir AUF-Fahrt in Hertz pro Sekunde.
Totmann AUF-Fahrt  Das Tor wird mit der angegebenen max. zulassigen
Beschleunigung von OHz auf Totmanngeschwindigkeit
(P.390) beschleunigt.
Kleinere Werte bedeuten ein schwacheres Beschleunigen
des Tores.
GrolRere Werte bedeuten ein starkeres Beschleunigen des
Tores.
0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gréRer O eingestellt ist.
P.395 [Hz] Fahrfrequenz Dieser Parameter legt die Fahrgeschwindigkeit in Hertz fir
---WwW 6 ...100 Totmann ZU-Fahrt  die Totmann ZU-Fahrt fest.
P.396 [10 ms] Dauer der Startrampe Zeit der Startrampe fir Totmann ZU-Fahrt in Millisekunden.
---WwW 10...500 fOr Totmann ZU-Fahrt Das Tor wird in der angegebenen Zeit von OHz auf
Totmanngeschwindigkeit (P.395) beschleunigt.
Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Beschleunigen des
Tores.
GroRRere Werte bedeuten ein schwécheres Beschleunigen
des Tores.
0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf O eingestellt ist.
P.397 [Hz/s] Beschleunigung der  Beschleunigung wahrend der Startrampe flr Totmann ZU-
-—-WW 5...300 Startrampe flr Fahrt in Hertz pro Sekunde.

Totmann ZU-Fahrt

Das Tor wird mit der angegebenen max. zulassigen
Beschleunigung von OHz auf Totmanngeschwindigkeit
(P.395) beschleunigt.

Kleinere Werte bedeuten ein schwacheres Beschleunigen
des Tores.

GrolRere Werte bedeuten ein starkeres Beschleunigen des
Tores.

O Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 gréf3er O eingestellt ist.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.398 [Hz/s] Beschleunigung der  Beschleunigung wahrend der Stopprampe fir Totmannfahrt

---WW 5...300

Stopprampe nach
Totmannfahrt

in Hertz pro Sekunde.

Das Tor wird mit der angegebenen max. zulassigen
Beschleunigung von Totmanngeschwindigkeit (P.395 oder
P.390) auf OHz abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

GroRRere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 groRer O eingestellt ist.

0 Diese Rampe gilt sowohl fir Totmann AUF-Fahrt als
auch fur Totmann ZU-Fahrt.

P.399 [10 ms]
---WW 3...100

Dauer der
Stopprampe nach
Totmannfahrt

Zeit der Stopprampe fur Totmannfahrt in Millisekunden.
Das Tor wird in der angegebenen Zeit von
Totmanngeschwindigkeit (P.395 oder P.390) auf OHz
abgebremst.

Kleinere Werte bedeuten ein starkeres Abbremsen des
Tores.

GrolRRere Werte bedeuten ein schwacheres Abbremsen des
Tores.

0 Parameter ist nur sichtbar und einstellbar, wenn
Parameter P.216 auf 0 eingestellt ist.

0 Diese Rampe gilt sowohl fir Totmann AUF-Fahrt als
auch fur Totmann ZU-Fahrt.

Stopp bei
Neuausldsung einer
Sicherheit in
Totmannbetrieb

Abschaltung des Stopps bei Neuauslésung einer Sicherheit
in Totmannbetrieb (z.B. bei P.980 = 2, in Zufahrt bei P.980
=1, bei Abschaltung Automatik per Eingang und
Ahnlichem)

0: Stopp bei Neuauslésung einer Sicherheit,
Weiterfahrt in Totmannbetrieb erlaubt

1. Kein Stopp bei Neuauslosung einer Sicherheit,
Totmannfahrt gegen Sicherheiten erlaubt

2: Keine Fahrt bei Auslésung einer Sicherheit im
Totmann- oder Halbautomatik-Betrieb (nur bei
Zufahrt) erlaubt

Totmannfahrt in
Automatikbetrieb

Funktion der Totmannfahrt durch ausgeldste Sicherheiten
im Automatikbetrieb (d.h. bei P.980 = 0 oder bei P.980=1 in
Auffahrt)

0: Stopp bei Neuauslésung einer Sicherheit,
Weiterfahrt in Totmannbetrieb erlaubt

1: Kein Stopp bei Neuauslésung einer Sicherheit,
Totmannfahrt gegen Sicherheiten erlaubt

2: Keine Totmannfahrt gegen die Sicherheiten erlaubt
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24 Geschwindigkeits-Weg-Profil

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich

P.39F 0..5 Geschwindigkeits-  Mit diesem Profil wird die Beschleunigung des Tores
-—-WWwW profil eingestellt.

Feig Standard Beschleunigung
Langsame Beschleunigung
Mittlere Beschleunigung
Schnelle Beschleunigung
ERET-Beschleunigung

Eret Rampenprofil 5

aRrwndRO

0 Die genauen Einstellungen, die dieses Profil nach sich
zieht, entnehmen Sie bitte dem Anhang Rampenprofil.

25 Inkrementalgeber / Synchronisation

25.1 Inkrementalgeber

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.250 0..1 Inkrementalzahlweise Die Pulse des Inkrementalgebers kénnen auf zwei
-—-WW verschiedene Arten ausgewertet werden.

Es werden entweder die Flanken (steigende und fallende
Flanke) der Signale des Gebers oder der Zustand (High-
oder Low-Pegel) des Signals ausgewertet.

Aus der Flankenzé&hlweise ergeben sich dann vier
Inkremente pro Signalpaar.

Die Zustandszahlweise ergibt ein Inkrement pro
Signalpaar.

A

B |
Abbildung 34 Pulsdiagramm Inkrementalwertgeber

0: Vierfachzahlweise (Flanken werden ausgewertet)
1: Einfachzahlweise (Zustand wird ausgewertet)

P.254 0..1 Auswahl Eingdnge  Auswahl des Eingangpaares an das ein
-—-WW Inkrementalwertgeber angeschlossen wird..

0: Eingangspaar IN 8 und IN 9
1: Eingangspaar IN 11 und IN 12
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.259 0..1 Zahlrichtung Mit diesem Parameter kann die Z&hlrichtung des
-WWWW Inkrementalgeber Inkrementalgebers eingestellt werden

0:

1

Hochzéahlen: Kanal B eilt Kanal A vor
Runterzahlen: Kanal A eilt Kanal B vor
Hochzéahlen: Kanal A eilt Kanal B vor
Runterzahlen: Kanal B eilt Kanal A vor

25.2 Synchronisationsart

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.251 0..5 Modus der Die Torposition geht bei Verwendung von
-—-WW automatischen Inkrementalgebern beim Ausschalten der Steuerung

Synchronisation nach

dem Einschalten

verloren. Um wieder eine glltige Position zu finden, muss

sich das Tor auf einen Referenzpunkt neu synchronisieren.
Mit diesem Parameter wird festgelegt wie sich die
Torsteuerung nach dem Einschalten verhalten soll.

0:

/';/'\'-.

Manuelle Totmannfahrt bis Endlage Tor ZU und
anschlieBendes speichern der Position mit STOP-
Taste

Manuelle Totmannfahrt bis Endlage Tor AUF und
anschlieRendes speichern der Position mit STOP-
Taste

Manuelle Totmannfahrt bis Endlage Tor ZU und
anschlieendes Totmannfahrt bis Endlage Tor
AUF. Danach speichern der Position mit STOP-
Taste

Automatische ZU-Fahrt bis Referenz in Endlage
Tor ZU

Automatische AUF-Fahrt bis Referenz in Endlage
Tor AUF

Automatische ZU-Fahrt bis Referenz in Endlage
Tor ZU, anschlieRend automatische AUF-Fahrt bis
Referenz in Endlage Tor AUF.

Die automatische Synchronisations-Auffahrt ist nur
maoglich, wenn P.270 und P.280 > 1 ist.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.253 0..4 Selbstandige Wird dieser Parameter aktiviert wird eine automatische
-—-WW Erstsynchronisation  Erstsynchronisation vorgenommen, ohne dass die
Endlagen zuvor einmal manuell eingelernt wurden.
0: Manuelle Totmannfahrt bis Endlage Tor ZU und
anschlieBende Totmannfahrt bis Endlage Tor AUF.
Danach speichern der Position mit der STOP-
Taste.
1: Manuelle Totmannfahrt bis Endlage Tor ZU und
anschlieRendes speichern der Position mit der
STOP-Taste, anschlieBend automatische AUF-
Fahrt bis Referenz in Endlage Tor AUF.
2. Manuelle Totmannfahrt bis Endlage Tor AUF und
anschlieBendes speichern der Position mit der
STOP-Taste, anschlieRend automatische ZU-Fahrt
bis Referenz in Endlage Tor ZU.
3. Automatische ZU-Fahrt bis Referenz in Endlage
Tor ZU, anschlieRend automatische AUF-Fahrt bis
Referenz in Endlage Tor AUF.
4: Automatische AUF-Fahrt bis Referenz in Endlage
Tor AUF, anschlieRend automatische ZU-Fahrt bis
Referenz in Endlage Tor ZU.
0 Die selbstandigen Erstsynchronisationsarten P.253 > 0
kénnen nicht zusammen mit dem manuellen Einlernen der
Zwischenhaltposition P.244 = 3 verwendet werden. In
diesem Fall wird die Zwischenhaltposition nicht eingelernt!
0 Die Referenzen fur die beiden Endlagen werden mit
den Parametern P.270 und P.280 eingestellt. Als
Referenzen, die automatisches Einlernen zulassen, sind
nur der mechanische Anschlag und die Sicherheitsleiste
vorgesehen.
P.256 0..1 Synchronisation nach Nachdem ein Notstopp aktiv war, wird eine erneute
-—-WW Notstopp Synchronisation durchgefihrt.

0: deaktiviert
1. aktiviert
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.25F 0..10 Profil Mit diesem Profil werden die Referenzschalter und der
-WWWW Synchronisationsart Modus der automatischen Synchronisation eingestellt.

0:
1.

2:

9:

10:

Deaktiviert

Synchronisation auf Referenzschalter in Endlage
Tor ZU.

Synchronisation auf Sicherheitsleiste.
Synchronisation auf Referenzschalter in Endlage
Tor AUF.

Synchronisation auf mechanischen Anschlag in
Endlage Tor AUF.

Synchronisation auf Sicherheitsleiste und
anschlieBend auf mechanischen Anschlag in
Endlage Tor AUF.

Synchronisation auf Sicherheitsleiste und
anschlieBend auf Referenzschalter in Endlage Tor
AUF.

Synchronisation auf Referenzschalter in Endlage
Tor ZU und anschlieRBend auf mechanischen
Anschlag in Endlage Tor AUF.

Synchronisation auf mechanischen Anschlag in
Endlage Tor AUF und ZU.

Manuelle Synchronisation der Endlagen Tor AUF
und ZU.

Timer-Endschalter-Betrieb. Synchronisation erfolgt
automatisch auf den Endschalter ZU und AUF.

O Welche Einstellungen dieses Profil nach sich zieht
entnehmen Sie bitte dem Anhang Synchronisationsart.
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25.3 Referenz in Endlage Tor ZU

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.270 0..9 Auswahl Referenz in  Hier wird die Art der Referenz festgelegt, die in der
-—-WW Endlage Tor ZU Endlage Tor ZU ausgeldst werden muss.

0: keine Referenz
1: Referenzschalter

6Der Referenzschalter kann nicht fur die
selbstandige Erstsynchronisation verwendet
werden.

Es ist immer nur ein Referenzschalter
verwendbar. Entweder in Endlage Tor AUF oder
in Endlage Tor ZU.

mech. Anschlag

Sicherheitsleiste

2. Sicherheitsleiste (Eingang 10)

Eingang als Referenzschalter. Der Eingang ist
einstellbar tber P.447.

A\
VAAN
Die automatische Synchronisation auf
Referenzschalter funktioniert nur dann, wenn dieser
zuvor wahrend einer Automatikfahrt erkannt wurde. In

diesem Fall wird die Meldung 1.200 ausgegeben.

P.271 0..1 Startbedingung fir ~ Die automatische Synchronisation auf die Endlage Tor ZU
-—-WW automatische beginnt unter folgenden Bedingungen:
Synchronisation
0: nach kurzer Betatigung des Folientaster ZU
1: selbstandig nach Ablauf der Synchronisationszeit,
die in Parameter P.273 eingetragen ist.

pP.272 0..1 Zyklische Mit aktivierter zyklischer Synchronisation wird die Position
-—-WW Synchronisation der Referenz bei jeder Zufahrt Uberprift.
Weicht diese zu stark von der eingelernten Position ab,
fuhrt dies zum Fehler F.051.

0: Synchronisation nur nach dem Einschalten der

Steuerung
1. nach jeder Automatik-Zufahrt erfolgt ein
Neuabgleich
P.273 [Sekunde]  Wartezeit vor Beginn Nach Ablauf dieser Zeit beginnt die automatische
---WW 0...200 der automatischen  Synchronisationsfahrt zur Endlage Tor ZU, wenn im

Synchronisation Parameter P.271 Parameter P.273 als Startbedingung
angegeben wurde.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.275 [Inkremente] Korrektur Inkremente Mit dem in diesem Parameter eingetragenen Wert wird die
-—-ww  -120... 120 nach Abschaltposition des Tores verschoben.
Synchronisations-  Wird z.B. auf einen mech. Anschlag synchronisiert, soll das
abschluss Tor nicht mit jeder Fahrt gegen diesen Anschlag fahren.

Um dies zu verhindern korrigiert man die Anhalteposition
mit diesem Parameter.

0 Dieser Parameter wird nicht berticksichtigt, wenn die
Endlage manuell eingelernt wird.

25.4 Referenz in Endlage Tor AUF

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.280 0..2 Auswahl Referenz in  Hier wird die Art der Referenz festgelegt, die in der
-—-WW Endlage Tor AUF Endlage Tor AUF ausgeldst wird.

0: keine Referenz
1: Referenzschalter

6Der Referenzschalter kann nicht fur die
selbsténdige Erstsynchronisation verwendet
werden.
Es ist immer nur ein Referenzschalter
verwendbar. Entweder in Endlage Tor AUF oder
in Endlage Tor ZU.

2:  mech. Anschlag

A

Die automatische Synchronisation auf
Referenzschalter funktioniert nur dann, wenn dieser
zuvor wahrend einer Automatikfahrt erkannt wurde. In
diesem Fall wird die Meldung 1.200 ausgegeben.

P.281 0..1 Startbedingung fir  Die automatische Synchronisation auf die Endlage Tor
-—-WW automatische AUF beginnt unter folgenden Bedingungen:
Synchronisation
0: nach kurzer Betétigung des Folientaster AUF
1: selbstandig nach Ablauf der Synchronisationszeit,
die in Parameter P.283 eingetragen ist.

P.282 0..1 Zyklische Mit aktivierter zyklischer Synchronisation wird die Position
-—-WW Synchronisation der Referenz bei jeder Auffahrt Gberpruift.
Weicht diese zu stark von der eingelernten Position ab,
fuhrt dies zu einem Fehler.

0: Synchronisation nur nach dem Einschalten der

Steuerung
1: nach jeder Automatik-Zufahrt erfolgt ein
Neuabgleich
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.283 [Sekunde]  Wartezeit vor Beginn Nach Ablauf dieser Zeit beginnt die automatische
-—-WW 0...200 der automatischen  Synchronisationsfahrt zur Endlage Tor AUF, wenn im
Synchronisation Parameter P.281 Parameter P.283 als Startbedingung
angegeben wurde.
P.285 [Inkremente] Korrektur Inkremente Mit dem in diesem Parameter eingetragenen Wert wird die

-—-WW -1250 ... nach Abschaltposition des Tores verschoben.
1250 Synchronisations-  Wird z.B. auf einen mech. Anschlag synchronisiert, soll das
abschluss Tor nicht mit jeder Fahrt gegen diesen Anschlag fahren.
Um dies zu verhindern korrigiert man die Anhalteposition
mit diesem Parameter.
0 Dieser Parameter wird nicht berticksichtigt, wenn die
Endlage manuell eingelernt wird. Eine Verénderung des
Parameterwertes fiihrt zu einer Anpassung des Parameter
P.230.
25.5 Anschlagerkennung
P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.407 [10 ms] Zeit fur Dieser Parameter definiert die min. Zeit ohne
---WW 5...300 Anschlagerkennung  Wegstreckenéanderung, um den mech. Anschlag zu

erkennen.

26 Bedienerruf

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.408 0..3 Quittierung Die Steuerung besitzt die Moglichkeit nach bestimmten
-—-WW Steuerungszustanden eine Quittierung zu verlangen, d.h.

der Bediener muss eingreifen. Ohne diese Quittierung ist
das Betreiben des Tores nicht mehr moglich.
Quittiert wird durch driicken der STOP-Taste.

0: keine Quittierung

1: Quittierung notwendig nach dem Einschalten der
Steuerung.

2: Quittierung notwendig nach dem Einschalten der
Steuerung und nach Auslésung von NOTAUS.

3:  Quittierung notwendig nach dem Einschalten der
Steuerung, nach Auslésung von NOTAUS und
nach Stérmeldungen.

0 Die Quittierung nach NOTAUS ist nur dann mdglich,
wenn der DIP-Schalter zur Programmierung ausgeschaltet
ist.
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27 Laufzeitiberwachung

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.410 [Sekunde] Laufzeitiberwachung Die hier eingestellte Zeit ist die max. zulassige Laufzeit fur
---ww  0,0...990,0 Auffahrt die AUF-Richtung.

Dauert die Fahrt langer als angegeben, fuhrt dies zum
Fehler F.020.

0 Einstellung 0 bedeutet, dass die Laufzeitiiberwachung
deaktiviert ist.

P.415 [Sekunde] Laufzeitiberwachung
---ww  0,0...990,0 Zufahrt

Die hier eingestellte Zeit ist die max. zulassige Laufzeit fur
die ZU-Richtung.

Dauert die Fahrt langer als angegeben, fuhrt dies zum
Fehler F.020.

0 Einstellung 0 bedeutet, dass die Laufzeitiberwachung
deaktiviert ist.

P.419 [Sekunde] Laufzeitiberwachung
---ww  0,0...990,0 Totmannfahrt

Die hier eingestellte Zeit ist die max. zulassige Laufzeit fur
die AUF- und ZU-Richtung in Totmannfahrt.

Dauert die Fahrt langer als angegeben, fihrt dies zum
Fehler F.020.

O Einstellung 0 bedeutet, dass die Laufzeitliberwachung
deaktiviert ist.

28 Untertemperatur-Uberwachung

P. [Einheit] Funktion
Stellbereich

Beschreibung/ Hinweise

P.426 [°C] Untertemperatur-
—-WW -21...10 Uberwachung

Zum Schutz der elektronischen Komponenten der
Torsteuerung wird die Temperatur Uberwacht.

Die Temperatur darf nicht kleiner -20°C werden.

Wird die in diesem Parameter eingestellte Temperatur
unterschritten, fuhrt dies zum Fehler F.430 oder F.530 und
das Tor kann nicht mehr gefahren werden.

-21: Untertemperatur-Uberwachung deaktiviert
-20°C . +10°C: Grenzwert zur Abschaltung der Steuerung

0 Nach Uberschreiten der eingestellten Temperatur wird
der Fehler und die Steuerung automatisch zuriick gesetzt.
Die Hysterese betragt ca. 4°C.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.427 [°F] Untertemperatur- Zum Schutz der elektronischen Komponenten der
-—-WW -6 ... 50 Uberwachung Torsteuerung wird die Temperatur Uberwacht.

Die Temperatur darf nicht kleiner -5°F werden.

Wird die in diesem Parameter eingestellte Temperatur
unterschritten, fihrt dies zum Fehler F.430 oder F.530 und
das Tor kann nicht mehr gefahren werden.

-6. Untertemperatur-Uberwachung deaktiviert
-5°F . 50°F. Grenzwert zur Abschaltung der Steuerung

0 Nach Uberschreiten der eingestellten Temperatur wird
der Fehler und die Steuerung automatisch zuriick gesetzt.
Die Hysterese betragt ca. 4°F.

29 Schleppfehlererkennung

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.430 [Sekunde] Schleppfehler bei Wird nach Auslésung eines Fahrbefehles der Endschalter
---WW 0,0..50 Verwendung von nicht innerhalb der in diesem Parameter eingestellten Zeit
mech. Endschaltern  verlassen, wird davon ausgegangen, dass sich das Tor
nicht bewegt.
Dies fuhrt dann zum Fehler F.030 und das Tor wird
gestoppt.
0 Die Einstellung 0 bedeutet, dass die Uberwachung
deaktiviert ist.
P.437 0..1 Betriebsart der Mit diesem Parameter wird die Betriebsart der
-—-WW Schleppfehleriiberwac Schleppfehleriberwachung eingestellt.
hung
0: Rein Zeit basierte Schleppfehlererkennung fur
Applikationen mit stark nicht linearem
Geschwindigkeitsverlauf (z. B. viele Schranken)
1. Zeit und Geschwindigkeitsbasierte
Schleppfehlertiberwachung fur Applikationen mit
annadhrend linearem Positionsverlauf (z.B. die
meisten Tore auch mit Wickel)
P.439 [Sekunde] Zeit fur Mit diesem Parameter kann eine Zeit eingestellt werden,
-—-WW 0,0...5,0 Getriebetotgang um den Getriebetotgang bei einem Richtungswechsel
auszugleichen. Erst nach Ablauf dieser Zeit funktioniert die
Schleppfehlererkennung.
P.450 [10 ms] Schleppfehler bei Mit elektronischen Endschaltern wird wahrend aktiver Fahrt
-—-WW 25 ...700 Verwendung von stets eine Wegstreckenanderung erkannt.

elektronischen
Endschaltern

Ist dies nicht der Fall wird nach Uberschreitung der hier
eingestellten Zeit der Fehler F.030 ausgegeben und das
Tor wird gestoppt.
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30 Drehrichtungsfehler-Erkennung

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.438 [10 ms] Drehrichtungsfehler  Diese Funktion tberwacht sténdig ob sich das Tor in die
-—-WWwW 1...99 bei elektronischen  erwartete Richtung bewegt.
Endschaltern Bewegt sich das Tor um die in diesem Parameter

eingestellte Zeit in die falsche Richtung, dann wird der
Fehler F.031 ausgegeben und das Tor wird gestoppt.

31 Systemtests

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.40C [h] Wiederholzeit Mit diesem Parameter wird die Zeit eingestellt, nach der die
-—-WW 0...250 Systemtests Systemtests (Watchdog, Eingangstest, Sicherheitsleiste,

...) wiederholt werden.

0 0 = Funktion deaktiviert

P.40D 0..3 Zeitpunkt Systemtests Mit diesem Parameter wird der Zeitpunkt der Systemtests
-—-WW festgelegt.

0: Systemtests nach Erreichen der Endlage Auf

1. Systemtests unmittelbar vor Fahrtbeginn

2. Systemtest direkt vor ZU-Fahrt, aber nicht in AUF-
Fahrt

6Dies betrifft nicht die Eingangstestung, die kann
abhéangig von der Parametrierung auch vor
Auffahrt erfolgen.

3. Systemtest direkt vor AUF-Fahrt, aber nicht in ZU-

Fahrt
32 Timeout Eingangstestung
P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.40A [Sekunde] Timeout flr externe  In diesem Parameter wird die maximal zulassige Zeit
-—-WW 0,0...8,0 Testung von festgelegt, bis zu der eine Aktivierung des zu testenden
Eingéangen Eingangs erfolgt sein muss.
Siehe auch P.5xA =1 oder 2 und P.7x0 = 17 oder 25.
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33 Entprellzeit Sicherheitseingange

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.40E [ms] Entprellzeit Mit diesem Parameter wird die Entprellzeit der
-—-WWwW 1...32 Sicherheitseingdnge  Sicherheitseingénge eingestellt.

34 Spezialisierung von Sicherheitsfunktionen

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.8BA 0..4 Spezialisierung einer Spezialisierung einer Sicherheit in der Betriebsart 7. Bei
--WWw Sicherheitsfunktion A  aktivierter Funktion wird nach einer Auslésung der
bis E in der Sicherheit in Auffahrt, ein Zu- Befehl generiert. Das
Betriebsart 7 Verhalten nach Erreichen der Endlage Tor Zu kann mit den

Stelloptionen gewahlt werden.

0: Deaktiviert, bei Auslésung der Sicherheit in
Auffahrt erfolgt nur ein Stop.

1: Zufahrt nach freiwerden der Sicherheit, mit
Wiederauffahrt aus Zu-Position.

2: Langsame Zufahrt nach freiwerden der Sicherheit,
mit wieder Auffahrt aus Zu-Position.

3: Langsame Zufahrt nach Freiwerden der Sicherheit
ohne Wiederauffahrt aus Zu-Position.

4: Zufahrt nach Freiwerden der Sicherheit, ohne
Wiederauffahrt aus Zu-Position.

35 Lichtgitter

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
A.480 0..1 Applikation Dieser Parameter aktiviert das Lichtgitter und setzt

automatisch alle notwendigen Parameter und
Eingangsfunktionen.

0: deaktiviert
1. Reichweiteneinstellung der Strahlintensitat:10 m.
Ausblendung der Lichtlinien von oben: 410 mm

P.433 0..5 Betriebsart Lichtgitter Dieser Parameter aktiviert das Lichtgitter.
0: deaktiviert
3: Lichtgitter im Autarkmodus
4: Lichtgitter im Lichtschrankenmodus
5: Lichtgitter mit intelligenter Ausblendung Uber

Torposition. Die Verwendung als alleinige
Sicherheitseinrichtung ist hiermit maglich.

FEIG ELECTRONIC Seite 66 von 320 TST FUXF-ER V46-02-08-
EDIBFT_Deutsch_Ebene4



TST Parameterliste FUXF-ER
P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.445 0..1 Automatischer Mit diesem Parameter wird der automatische Nachgleich
-—-WW Nachgleich der Lichtlinienposition aktiviert/deaktiviert
0: Deaktiviert
1: Aktiviert
P.446 [mm] Strahltoleranz bei Mit diesem Parameter wird die Positionstoleranz der
-—-WW 22 ...55 TST LGB Strahlen am Lichtgitter eingestellt. Dieser Wert gibt an, um
wieviel mm das Torblatt z. B. durch einen Prufkdrper, nach
unten verlangert werden kann.
P.447 1..5A Zuordnung Ausgang 1 Legt fest, welcher Eingang der Steuerung mit dem
---WwW des Lichtgitters Ausgang 1 des Lichtgitters verbunden ist.

Eingang 1
Eingang 2
Eingang 3
Eingang 4
Eingang 5
Eingang 6
Eingang 7
Eingang 8
Eingang 9
Eingang 10
Eingang 11
Eingang 12
Eingang 13
Eingang 14
Eingang 15
Eingang 21
Eingang 22
Eingang 23
Eingang 24
Eingang 25
Eingang 26
Eingang 27
Eingang 28

1. Interne Sicherheitsleiste
2. interne Sicherheitsleiste (IN10)
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.448 1..28 Zuordnung Ausgang 2 Legt fest, welcher Eingang der Steuerung mit dem
-—-WW des Lichtgitters Ausgang 2 des Lichtgitters verbunden ist.
1. Eingang 1
2. Eingang 2
3: Eingang 3
4: Eingang 4
5: Eingang 5
6: Eingang 6
7: Eingang 7
8: Eingang 8
9: Eingang 9
10: Eingang 10
11: Eingang 11
12: Eingang 12
13: Eingang 13
14: Eingang 14
15: Eingang 15
21: Eingang 21
22: Eingang 22
23: Eingang 23
24: Eingang 24
25: Eingang 25
26: Eingang 26
27 Eingang 27
28: Eingang 28
46: 1. Interne Sicherheitsleiste
5A: 2. interne Sicherheitsleiste (IN10)
P.449 0..1 Ausgang 1 des TST Mit diesem Parameter lasst sich der Modus des Ausgang 1
-—-WW LGB des Lichtgitters TST LGB einstellen:
0: Analog (Tristate)
1: Digital
P.44A [m] Reichweite Die Strahlintensitat bzw. die Torbreite wird mit diesem
-wwww  0,5...10,0 Parameter in 0,5 m Schritten eingestellt.
P.44B [10 mm] Ausblendung von Der Parameter gibt die Anzahl der Lichtlinien an die, von
--WWW 0...1180 oben oben angefangen, ausgeblendet werden.
Zusatzlich wird der Abstand von oben in Millimetern
angezeigt.
(A ACHTUNG |
Manuelles Ausblenden verringert den
Erfassungsbereich des Lichtgitters.
P.44C [10 mm] Ausblendung von Der Parameter gibt die Anzahl der Lichtlinien an, die, von
--WWwW 0 ... 2500 unten unten angefangen, ausgeblendet werden.
Zusatzlich wird der Abstand von oben in Millimetern
angezeigt.
P.931 Softwareversion Zeigt die Softwareversion des Senders an.
reerer Sender
P.932 Softwareversion Zeigt die Softwareversion des Empféangers an.
reerer Empfanger
P.933 Seriennummer Zeigt die Seriennummer des Senders an.
-rrrr Sender
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.934 Seriennummer Zeigt die Seriennummer des Empfangers an.
-rerer Empféanger
P.935 [Digits] Fehlerbits Sender  Anzeige "Systemfehler Bitmaske" des Senders
-rrer
P.936 [Digits] Fehlerbits Empfanger Anzeige "Systemfehler Bitmaske" des Empfangers
-rrer
P.937 Ausrichtmodus Aktivierung Ausrichtmodus im Lichtgitter (LED Blinkcodes).
-WWWW
0: Ausrichtmodus deaktiviert.
1: Ausrichtmodus aktiviert.
P.938 Lichtstrahl Qualitdt  Diagnoseanzeige zur Inbetriebnahme als Ausrichthilfe bzw.
-rerr zur Fehlersuche. Bendtigt Aktivierung von P.937.
P.93C Fehlerzdhler RS485 Es wird die Anzahl fehlerhafter Protokolle der RS485
ZWWWW Schnittstelle zwischen Sender und Empfanger des

Lichtgitters angezeigt.

0 Der Zahler kann durch langes driicken der Stopp-Taste
zuriick gestellt werden.

36 Funk-Sicherheitssystem

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.40B [10 ms] Anfahrtimeout Mit diesem Parameter lasst sich die Zeit einstellen die
---WW 1..250 maximal gewartet wird bis die Sicherheit aktiv ist.
z.B. Warten bis Funkstrecke aktiv.
0 Ist nach Ablauf der eingestellten Zeit die Sicherheit
nicht aktiv (Funkstrecke nicht aufgebaut), wird der Fehler
F.856 ausgegeben!
P.92A Softwareversion FSx Softwareversion der mobilen Einheit des
reerer Mobileinheit Funksicherheitssystems.
P.92B Softwareversion FSx Softwareversion der stationéren Einheit des
reerer Stationareinheit Funksicherheitssystems.
P.9F0 [%] Batterie Kapazitat  Dieser Parameter zeigt die aktuelle Kapazitat der Batterie
-WWWwW 0...100 an.
6 Um den Wert auf 100% zurlick zu setzen, z.B. nach
einem Batteriewechsel, die Stop-Taste lange driicken.
P.9F1 [Volt] Batteriespannung des Zeigt die Batteriespannung der mobilen Einheit des
-rrrr Funksicherheits- Funksicherheitssystems an.
systems
P.9F2 [%0] Qualitat der Zeigt die Qualitat der Funkverbindung zur mobilen Einheit
-rrrr Funkstrecke des Funksicherheitssystems an.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.9F3 Fehlerzahler FSx Fehlerzahler des Funksicherheitssystems. Es werden
-=-IT jeweils die aufgetretenen Fehler der letzten Fahrt
angezeigt. Dieser Zahler wird bei Fahrtantritt automatisch
geléscht.
Alternativ mdglich: P.910 = 24.
P.FOO 0..1 Aktivierung Aktiviert das Funksicherheitssystem in der Steuerung.
-WWWW Funksicherheits-
system 0: deaktiviert
1: aktiviert
P.FO1 [ms] Erlaubte Bestimmt die Zeit, nach der das Funksicherheitssystem,

-ZZWW 6..250

Unterbrechungszeit
der Funkstrecke

bedingt duch eine Funkunterbrechung, als Ausgeldst
angesehen wird.

P.FO2 0..7 Maximale Anzahl Gibt die maximale Anzahl an Auslosungen aufgrund von
-—-WW Auslésungen wegen Funkabrissen des WICAB Systems an bis die
Funkabriss Fehlermeldung F.851 ausgegeben wird.
P.FO5 1..10 Kanalgruppe des Stellt die Kanalgruppe ein, welche das
-WWWW Funksicherheits- Funksicherheitssystem nutzt.
systems

P.FO7 00000000 ... Adresse der mobilen Adresse der mobilen Einheit mit der das

-wwww  OFFFFFFF Einheit Funksicherheitssystem kommunizieren soll.
[A ACHTUNG |
Nach erfolgter Adresseingabe ist zu prifen ob die
Steuerung mit dem gewilnschten Mobilteil verbunden
ist und zusammen arbeitet.
0 Die Adresse kann auch automatisch eingelernt werden.
Dazu muss dieser Parameter auf - eingestellt werden und
danach die mobile Einheit durch entfernen der Batterie
resettet werden. Die Adresse wird dann im Parameter
eingetragen und kann dann gespeichert werden.

P.F09 [Volt] Batterienenn- Hier wird die Nennspannung der Batterie eingetragen.

-WWWW 1,2...3,6 spannung

P.FOA [AR] Batterienennkapazitat Hier wird die Nennkapazitat der verwendeten Batterie

---WW 0,1...25,0

eingetragen.

P.FOB [10 %] Batterie Kapazitat ~ Wird der in % eingetragene Schwellwert der
-—-WW 0..9 Warnschwelle Batteriekapazitat unterschritten, wird der Fehler F.857
ausgegeben.
P.FF2 0..2 Modus Ausgang 2  Ausgangsmodus des Ausgang Nr. 2.
-ZZWW Funktion steht ab Softwareversion TST FSx-ST V00-04.05

der Stationaren Einheit zur Verfiigung.

0: Automatisch. Bei zugewiesenen digitalen
Eingangen verhalt sich der Ausgang digital, bei
zugewiesenen analogen oder gemischten
Eingangen verhalt sich der Ausgang analog.

1: Analoges Ausgangssignal

2: Digitales Ausgangssignal
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36.1 FSx Eingangsprofile

0 Die Einstellungen, die diese Profile nach sich ziehen kénnen den Anhangen entnommen werden.

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
A.FOO 0000 ... FSx Dieses Profil aktiviert das Funksicherheitssystem TST FSx
21BB Funksicherheitssyste und stellt gleichzeitig Konfigurationen fur typische
m Profil Toranlagen ein.

0000: Kein Profil ausgewahlt

10BB: Sektionaltor, WiCab PE_FSBS und FSBM
20AA: Rolltor, WiCab PD_FSAS und FSAM

20BA: Rolltor, WiCab PE_FSBS und FSAM

20BB: Rolltor, WiCab PE_FSBS und FSBM

21AA: Rolltor mit Crashsensor, WiCab PD_FSAS und

FSAM
21BA: Rolltor mit Crashsensor, WiCab PE_FSBS und
FSAM
21BB: Rolltor mit Crashsensor, WiCab PE_FSBS und
FSBM
P.F1F 0000 ... Funktion des Eingang Auswabhl einer Eingangskonfiguration fur Eingang 1 der
-WWWW F302 1 FSx Einheit

0000: Deaktiviert

F101: Sicherheitsleiste 8K2

F102: Optische Sicherheitsleiste

F103: wie F101 wirkt jedoch auf Ausgang 2 der
stationaren Einheit

F104: 8K2 Sicherheitsleiste an Ausgang 3, fir FSA
digitale Weitergabe eines 8K2 Eingangs

F201: Schlupfturschalter Digital

F202: Schlupftirschalter 8K2

F203: Digitaler Schlafseilschalter (Standard)

F206: Thermoschalter Motor

F207: Nothandkurbel

F301: Crash-Impulsschalter mit Handshake

F302: Crash statisch

P.F2F 0000 ... Funktion des Eingang Auswahl einer Eingangskonfiguration fir Eingang 2 der
-WWWW F302 2 FSx Einheit

0000: Deaktiviert

F101: Sicherheitsleiste 8K2

F102: Optische Sicherheitsleiste

F103: wie F101 wirkt jedoch auf Ausgang 2 der
stationéren Einheit

F104: 8K2 Sicherheitsleiste an Ausgang 3, fir FSA
digitale Weitergabe eines 8K2 Eingangs

F201: Schlupftirschalter Digital

F202: Schlupftiurschalter 8K2

F203: Digitaler Schlafseilschalter (Standard)

F206: Thermoschalter Motor

F207: Nothandkurbel

F301: Crash-Impulsschalter mit Handshake

F302: Crash statisch
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.F3F 0000 ... Funktion des Eingang Auswabhl einer Eingangskonfiguration fur Eingang 3 der
-WWWW F302 3 FSx Einheit

0000: Deaktiviert

F101: Sicherheitsleiste 8K2

F102: Optische Sicherheitsleiste

F103: wie F101 wirkt jedoch auf Ausgang 2 der
stationdren Einheit

F104: 8K2 Sicherheitsleiste an Ausgang 3, fir FSA
digitale Weitergabe eines 8K2 Eingangs

F201: Schlupftirschalter Digital

F202: Schlupftirschalter 8K2

F203: Digitaler Schlafseilschalter (Standard)

F206: Thermoschalter Motor

F207: Nothandkurbel

F301: Crash-Impulsschalter mit Handshake

F302: Crash statisch

P.FAF 0000 ... Funktion des Eingang Auswahl einer Eingangskonfiguration fir Eingang 4 der
-WWWW F302 4 FSx Einheit

0000: Deaktiviert

F101: Sicherheitsleiste 8K2

F102: Optische Sicherheitsleiste

F103: wie F101 wirkt jedoch auf Ausgang 2 der
stationéren Einheit

F104: 8K2 Sicherheitsleiste an Ausgang 3, fir FSA
digitale Weitergabe eines 8K2 Eingangs

F201: Schlupftirschalter Digital

F202: Schlupftirschalter 8K2

F203: Digitaler Schlafseilschalter (Standard)

F206: Thermoschalter Motor

F207: Nothandkurbel

F301: Crash-Impulsschalter mit Handshake

F302: Crash statisch

0 Dieser Parameter ist nur sichtbar in Verbindung mit
TST FSBM Mobileinheit.

36.2 FSx Eingang 1

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich

P.F10 0..4 Betriebsart Eingang 1 Legt die Betriebsart des Eingangs 1 der mobilen Einheit
-ZZWW fest.

Deaktiviert

Analoge Auswertung mit 8K2 Ohm
Analoge Auswertung mit 1K2 Ohm
Dynamisch Optisches System
Digitale Auswertung

ROwNMRO

FEIG ELECTRONIC Seite 72 von 320 TST FUXF-ER V46-02-08-
EDIBFT_Deutsch_Ebene4



TST Parameterliste FUXF-ER
P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.F11 0..2 Sicherheit Mit diesem Parameter wird eingestellt wie sich der Eingang
-ZzZWwW bei Funkabriss verhalt.
0: Eingang wird immer bei Funkabriss und immer im
Schlafmodus ausgeldst.
1. Eingang wird immer bei Funkabriss ausgelost.
2: Es wird immer der zuletzt bekannte Zustand des
Eingangs gemeldet. (D.h. Funkabriss und
Schlafmodus filhren zu keiner Anderung am
Ausgang.)
P.F12 0..1 Kontakttyp des Legt den Kontakttyp des Schalters fest, der an den
-ZZWW Eingangs Eingang angeschlossen ist.
0: SchlieRer.
1. Offner.
P.F13 0..1 Entprellzeit Legt die Entprellzeit fir den Eingang fest.
-ZzZWwW
0: Kurze Entprellzeit (3 ms).
1: Lange Entprellzeit (30 ms).
P.F16 1..3 Ausgang Mit diesem Parameter wird der Eingang 1 der mobilen
-ZZWW Einheit einem Ausgang der stationaren Einheit zugeordnet.
1: Ausgang 1.
2: Ausgang 2.
3. Ausgang 3.
P.F17 0..2 Richtung Fahrtrichtung in der die Sicherheit aktiviert wird.
-ZZWW (nur flr optisches System ausgewertet)
0: Beide Richtungen
1: Auffahrt
2.  Zufahrt
P.F18 0..1 Handshake Mit diesem Parameter lasst sich ein Handshake zwischen
-ZZWW dem Eingang der mobilen Einheit und der Steuerung

aktivieren.

Wenn ein Eingang der mobilen Einheit eine Auslésung
sieht, wird diese solange gespeichert und gemeldet, bis sie
von der Steuerung bestatigt wurde.

Somit gehen dann z.B. auch im ausgeschalteten Zustand
der Steuerung keine Crash-Auslésungen mehr verloren.

0: Handshake deaktiviert
1: Handshake zwischen Eingang mobiler Einheit und
Steuerung aktiviert.

A\

VAN

Sowohl die Software der mobilen Einheit als auch die
Software der stationaren Einheit miissen diese
Funktion unterstutzen! (ab Vxx-04.04).
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.F19 0..63 LCD- Text Eingang 1 Mit diesem Parameter kann ein LCD Text fur den Eingang
-ZZWW 1 der mobilen Einheit aus einer Liste ausgewahlt werden.

O Die Liste der Meldungen finden Sie im Anhang LCD
Wahlmeldungen.

36.3 FSx Eingang 2

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.F20 0..4 Betriebsart Eingang 2 Legt die Betriebsart des Eingangs 2 der mobilen Einheit
-ZZWW fest.
0: Deaktiviert
1. Analoge Auswertung mit 8K2 Ohm
2:  Analoge Auswertung mit 1K2 Ohm
3.  Dynamisch Optisches System
4: Digitale Auswertung
P.F21 0..2 Sicherheit Mit diesem Parameter wird eingestellt wie sich der Eingang
-ZZWW bei Funkabriss verhalt.

0: Eingang wird immer bei Funkabriss und immer im
Schlafmodus ausgeldst.

1. Eingang wird immer bei Funkabriss ausgeltst.

2: Es wird immer der zuletzt bekannte Zustand des
Eingangs gemeldet. (D.h. Funkabriss und
Schlafmodus fiihren zu keiner Anderung am

Ausgang.)
P.F22 0..1 Kontakttyp des Legt den Kontakttyp des Schalters fest, der an den
-ZZWW Eingangs Eingang angeschlossen ist.
0: Schlieler.
1. Offner.
P.F23 0..1 Entprellzeit Legt die Entprellzeit fir den Eingang fest.
-ZZWW
0: Kurze Entprellzeit (3 ms).
1. Lange Entprellzeit (30 ms).
P.F26 1..3 Ausgang Mit diesem Parameter wird der Eingang 2 der mobilen
-ZZWW Einheit einem Ausgang der stationdren Einheit zugeordnet.
1: Ausgang 1.
2: Ausgang 2.
3: Ausgang 3.
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P. [Einheit] Funktion
Stellbereich

Beschreibung/ Hinweise

P.F27 0..2 Richtung 2
-ZZWW

Fahrtrichtung in der die Sicherheit aktiviert wird.
(nur fir optisches System ausgewerte)

0: Beide Richtungen
1: Auffahrt
2:  Zufahrt

P.F28 0..1 Handshake
-ZZWW

Mit diesem Parameter I&aRt sich ein Handshake zwischen
dem Eingang der mobilen Einheit und der Steuerung
aktivieren.

Wenn ein Eingang der mobilen Einheit eine Auslésung
sieht, wird diese solange gespeichert und gemeldet, bis sie
von der Steuerung bestatigt wurde.

Somit gehen dann z.B. auch im ausgeschalteten Zustand
der Steuerung keine Crash-Auslésungen mehr verloren.

0: Handshake deaktiviert
1. Handshake zwischen Eingang mobiler Einheit und
Steuerung aktiviert.

0 Sowohl die Software der mobilen Einheit als auch die
Software der stationaren Einheit missen diese Funktion
unterstutzen! (ab Vxx-04.04).

P.F29 0..63 LCD- Text Eingang 2
-ZZWW

Mit diesem Parameter kann ein LCD Text fir den Eingang
2 der mobilen Einheit aus einer Liste ausgewahlt werden.

0 Die Liste der Meldungen finden Sie im Anhang LCD
WahImeldungen.

36.4 FSx Eingang 3

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.F30 0..4 Betriebsart Eingang 3 Legt die Betriebsart des Eingangs 3 der mobilen Einheit
-ZZWW fest.
0: Deaktiviert
1: Analoge Auswertung mit 8K2 Ohm
2:  Analoge Auswertung mit 1K2 Ohm
3:  Dynamisch Optisches System
4: Digitale Auswertung
P.F31 0..2 Sicherheit Mit diesem Parameter wird eingestellt wie sich der Eingang
-ZZWW bei Funkabriss verhalt.
0: Eingang wird immer bei Funkabriss und immer im
Schlafmodus ausgelost.
1: Eingang wird immer bei Funkabriss ausgeldst.
2: Es wird immer der zuletzt bekannte Zustand des
Eingangs gemeldet. (D.h. Funkabriss und
Schlafmodus fiihren zu keiner Anderung am
Ausgang.)
FEIG ELECTRONIC Seite 75 von 320 TST FUXF-ER V46-02-08-

EDIBFT_Deutsch_Ebene4



TST Parameterliste FUxXF-ER

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.F32 0..1 Kontakttyp des Legt den Kontakttyp des Schalters fest, der an den
-ZZWW Eingangs Eingang angeschlossen ist.
0: Schlieler.
1. Offner.
P.F33 0..1 Entprellzeit Legt die Entprellzeit fir den Eingang fest.
-ZZWW

0: Kurze Entprellzeit (3 ms).
1: Lange Entprellzeit (30 ms).

P.F36 1..3 Ausgang Mit diesem Parameter wird der Eingang 3 der mobilen
-ZZWW Einheit einem Ausgang der stationéren Einheit zugeordnet.
1: Ausgang 1.
2. Ausgang 2.
3. Ausgang 3.
P.F37 0..2 Richtung 3 Fahrtrichtung in der die Sicherheit aktiviert wird.
-ZZWW (nur flr optisches System ausgewerte)

0: Beide Richtungen

1: Auffahrt
2: Zufahrt
P.F38 0..1 Handshake Mit diesem Parameter laRt sich ein Handshake zwischen
-ZZWW dem Eingang der mobilen Einheit und der Steuerung
aktivieren.

Wenn ein Eingang der mobilen Einheit eine Auslésung
sieht, wird diese solange gespeichert und gemeldet, bis sie
von der Steuerung bestatigt wurde.

Somit gehen dann z.B. auch im ausgeschalteten Zustand
der Steuerung keine Crash-Auslésungen mehr verloren.

0: Handshake deaktiviert
1: Handshake zwischen Eingang mobiler Einheit und
Steuerung aktiviert.

0 Sowohl die Software der mobilen Einheit als auch die
Software der stationaren Einheit missen diese Funktion
unterstitzen! (ab Vxx-04.04).

P.F39 0..63 LCD- Text Eingang 3 Mit diesem Parameter kann ein LCD Text fur den Eingang
-ZZWW 3 der mobilen Einheit aus einer Liste ausgewahlt werden.

0 Die Liste der Meldungen finden Sie im Anhang LCD
Wahlmeldungen.
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36.5 FSx Eingang 4

0 Der Eingang 4 der mobilen Einheit ist nur mit TST FSBM moglich. Die folgenden Parameter sind auch
nur bei Verwendung dieser Mobileinheit sichtbar.

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.F40 0..4 Betriebsart Eingang 4 Legt die Betriebsart des Eingangs 4 der mobilen Einheit
-ZZWW fest.
0: Deaktiviert
1. Analoge Auswertung mit 8K2 Ohm
2: Analoge Auswertung mit 1K2 Ohm
3: Dynamisch Optisches System
4: Digitale Auswertung
P.F41 0..2 Sicherheit Mit diesem Parameter wird eingestellt wie sich der Eingang
-ZZWW bei Funkabriss verhalt.

0: Eingang wird immer bei Funkabriss und immer im
Schlafmodus ausgeldst.

1: Eingang wird immer bei Funkabriss ausgelost.

2. Es wird immer der zuletzt bekannte Zustand des
Eingangs gemeldet. (D.h. Funkabriss und
Schlafmodus fiihren zu keiner Anderung am

Ausgang.)
P.F42 0..1 Kontakttyp des Legt den Kontakttyp des Schalters fest, der an den
-ZZWW Eingangs Eingang angeschlossen ist.
0: Schlieler.
1. Offner.
P.F43 0..1 Entprellzeit Legt die Entprellzeit fir den Eingang fest.
-ZZWW
0: Kurze Entprellzeit (3 ms).
1: Lange Entprellzeit (30 ms).
P.F46 1..3 Ausgang Mit diesem Parameter wird der Eingang 4 der mobilen
-ZZWW Einheit einem Ausgang der stationaren Einheit zugeordnet.
1. Ausgang 1.
2. Ausgang 2.
3: Ausgang 3.
P.F47 0..2 Richtung 4 Fahrtrichtung in der die Sicherheit aktiviert wird.
-ZZWW (nur fir optisches System ausgewerte)
0: Beide Richtungen
1. Auffahrt
2:  Zufahrt
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.F48 0..1 Handshake Mit diesem Parameter laf3t sich ein Handshake zwischen
-ZZWW dem Eingang der mobilen Einheit und der Steuerung
aktivieren.

Wenn ein Eingang der mobilen Einheit eine Auslésung
sieht, wird diese solange gespeichert und gemeldet, bis sie
von der Steuerung bestatigt wurde.

Somit gehen dann z.B. auch im ausgeschalteten Zustand
der Steuerung keine Crash-Auslésungen mehr verloren.

0: Handshake deaktiviert
1: Handshake zwischen Eingang mobiler Einheit und
Steuerung aktiviert.

0 Sowohl die Software der mobilen Einheit als auch die
Software der stationaren Einheit missen diese Funktion
unterstitzen! (ab Vxx-04.04).

P.F49 0..63 LCD- Text Eingang 4 Mit diesem Parameter kann ein LCD Text fur den Eingang
-ZZWW 4 der mobilen Einheit aus einer Liste ausgewahlt werden.

0 Die Liste der Meldungen finden Sie im Anhang LCD
Wahlmeldungen.

36.6 FSx Eingange stationare Einheit

0 Die stationaren Eingénge sind nur in Verbindung mit Stationareinheit TST PE FSB vorhanden.

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.FA9 0..63 LCD- Text Not-Aus A Mit diesem Parameter kann ein LCD Text fir den Not- Aus
-ZZWW Eingang A der stationdren Einheit aus einer Liste

ausgewahlt werden.

0 Die Liste der Meldungen finden Sie im Anhang LCD
WahImeldungen.

P.FB9 0..63 LCD- Text Not-Aus B Mit diesem Parameter kann ein LCD Text fur den Not- Aus
-ZZWW Eingang B der stationdren Einheit aus einer Liste
ausgewahlt werden.

0 Die Liste der Meldungen finden Sie im Anhang LCD
Wahlmeldungen.

P.FC9 0..63 LCD- Text Not-Aus C Mit diesem Parameter kann ein LCD Text fir den Not- Aus
-ZZWW Eingang C der stationéaren Einheit aus einer Liste
ausgewahlt werden.

0 Die Liste der Meldungen finden Sie im Anhang LCD
Wahlmeldungen.
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36.7 FSx Not-Aus Zuordnung

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.601 0..3 Zuordnung des Mit diesem Parameter erfolgt die Zuordnung zu einem
-—-WW Ausgangs der Ausgang der stationdren Einheit einer FSX.

stationaren Einheit
0: Kein Ausgang zugeordnet
1. Ausgang 1l
2. Ausgang 2
3: Ausgang 3

0 Mit diesem Parameter wird die Meldung des Notaus
Extern 1 unterdriickt und auf die entsprechende Meldung
vom Funksicherheitssystem gewartet.

Die Meldungen der mobilen Einheit werden unter P.F19 bis
P.F49 eingestellt.

Die Meldungen der stationaren Einheit werden unter P.FA9
bis P.FC9 eingestellt.

P.602 0..3 Zuordnung des Mit diesem Parameter erfolgt die Zuordnung zu einem
-—-WW Ausgangs der Ausgang der stationdren Einheit einer FSX.
stationaren Einheit
0: Kein Ausgang zugeordnet
1. Ausgang1l
2. Ausgang 2
3: Ausgang 3

0 Mit diesem Parameter wird die Meldung des Notaus
Extern 2 unterdriickt und auf die entsprechende Meldung
vom Funksicherheitssystem gewartet.

Die Meldungen der mobilen Einheit werden unter P.F19 bis
P.F49 eingestellt.

Die Meldungen der stationdren Einheit werden unter P.FA9
bis P.FC9 eingestelit.

37 Sicherheitsleisten

Sowohl fur die integrierte Sicherheitsleistenauswertung als auch fur die externe
Sicherheitsleistenauswertung (Optional fur diverse Steuerungen erhaltlich) konnen folgende Parameter
eingestellt werden.

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.420 [10 ms] Allgemeine Wird eine Sicherheitsleiste wéhrend der Fahrt ausgeltst,
-—-WW 3...200 Reversierzeit bei wird das Tor angehalten und nach einer kurzen Pause in
Ausldsung der die entgegen gesetzte Richtung gefahren.

Sicherheitsleiste Die Zeit der Pause zwischen Stopp und Weiterfahrt in
entgegengesetzter Richtung wird mit diesem Parameter
eingestellt.
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37.1 Integrierte Sicherheitsleistenauswertung

Die Steuerungen haben eine Sicherheitsleistenauswertung auf der Grundplatine bestickt.

Es sind keine weiteren Steckkarten notwendig.

P. [Einheit]
Stellbereich

Funktion

Beschreibung/ Hinweise

P.440 [Inkremente]
—--ww  -60 ... 9999

Vorendschalter der
Sicherheitsleiste 1

Spiegelparameter des entsprechenden P.4x3 der
Sicherheitsleiste 1

P.460 0..10
--rww

Profil interne
Sicherheitsleiste

Mit diesem Profil werden die Parameter fir die
Grundfunktion der internen Sicherheitsleiste eingestellt.

9:
10:

Deaktiviert

SchlieRerleiste, redundante Auswertung
Offnerleiste, redundant ausgewertet
Sicherheitsleiste mit Testung in Endlage Tor ZU,
die nach dem Schliessersystem arbeitet
Sicherheitsleiste mit Testung in Endlage Tor ZU,
die nach dem Offnersystem arbeitet
Dynamisches optisches Sicherheitsleistensystem
Automatische Erkennung der angeschlossenen
Leiste. SchlieRerleiste redundant und optische
Leiste werden automatisch erkannt.

Elektrische Sicherheitsleiste die nach dem
SchlieRersystem arbeitet, Testung deaktiviert,
Sicherheit wahrend ZU-Fahrt: Stopp wahrend
automatischer ZU-Fahrt und Totmannfahrt, keine
Reaktion wahrend Auf-Fahrt.

SchlieRerleiste 1,2 k, redundante Auswertung
Offnerleiste 8,2k , redundant ausgewertet

0 Die genauen Einstellungen, die dieses Profil nach sich
Zieht, entnehmen Sie bitte dem Anhang
Sicherheitsleistenprofil.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.461 0..7 Max. Anzahl an Im Falle eines Hindernisses im Torbereich wird Uber die
-—-WW Reversierungen Sicherheitsleiste reversiert.

Bleibt das Hindernis im Torbereich, so fuhrt dies bei
aktivierter SchlieBautomatik zu einem standigen AUF- und
ZU-Fahren des Tores.

Um dies zu vermeiden bleibt das Tor nach der in diesem
Parameter eingestellten Anzahl an Reversierungen in der
Endlage Tor AUF stehen.

Gleichzeitig wird der Fehler F.361 ausgegeben.

0 Dieser Parameter ist ein Abbild des Parameters P.4x4
der Zusatzsicherheit der die interne Sicherheitsleiste tber
die Einstellung von P.46E zugeordnet ist. Er verandert
diesen direkt.

0 Die Einstellung 0 bedeutet, dass die Uberwachung
abgeschaltet ist.

A

LR
Um diesen Fehler zu quittieren muss das Tor in
Totmannbetrieb einmal bis Endlage Tor ZU gefahren
oder ein Reset der Steuerung durchgefiuihrt oder die
Stopp-Taste fir 5 Sekunden gedrickt werden.
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P. [Einheit] Funktion
Stellbereich

Beschreibung/ Hinweise

P.462 0..7 Sicherheitsleisten-  Mit diesem Parameter wird festgelegt, wie die
-—-WW funktion Sicherheitsleistenauswertung auf den Vorendschalter
Sicherheitsleiste reagiert.

0:

Stop nach Erreichen des einstellbaren
Vorendschalters Tor ZU unter P.4x3, oder Endlage
Zu (P.223) je nachdem was zuerst eintritt.
Abschaltung nach Erreichen des einstellbaren
Vorendschalters Tor ZU unter P.4x3.

Ab Endlage Tor ZU (P.223) erfolgt immer ein
Stopp, auch wenn P.4x3 kleiner eingestellt ist.
Abschaltung nach Erreichen der unteren Endlage
Abschaltung nach Erreichen des Vorendschalter
Unten

Keine Abschaltung

Automatisches Einlernen und Abschaltung ab der
eingelernten Lichtschrankenposition. Der
eingelernte Wert wird in Parameter P.4x3 (x = A,
B, C, D oder E) abgespeichert.

Diese Funktion ermittelt automatisch die
Position einer Lichtschranke. Sie kann nicht fur
Sicherheitsleisten verwendet werden. Es muss
eine passende Toleranz in P.4xA eingestellt
werden. Zum automatischen Einlernen einer
Lichtschranke muss die Lichtschranke dreimal in
Zufahrt Gberschritten werden. Beim ersten Mal wird
die entsprechende Sicherheit ausgeldst, danach
nur bei einer Auslésung auf3erhalb der
gemessenen Position plus oder minus der
Toleranz in P.4xA. In der 2. und 3. Fahrt wird die
gemessene Position verifiziert und gegebenenfalls
korrigiert. Bei Auslosung auf3erhalb der Toleranz
wird das Einlernen bis zu dreimal erneut probiert,
danach wird es mit Meldung 1.043 abgebrochen
und muss neu gestartet werden (durch erneutes
setzen von P.4x1=6, Anderung von P.4xA, oder
setzten von P.210=5). Auch bei einer Zufahrt ganz
ohne Auslésung der Sicherheit x, wird es mit
Meldung 1.043 abgebrochen. Es ist nicht nétig das
Tor komplett auffahren zu lassen, ein
Uberschreiten der Lichtschranke gentigt. Es
kdnnen mehrere Lichtschranken gleichzeitig
eingelernt werden. Beim gleichzeitigen Einlernen
mehrerer Lichtschranken erhéht sich die Anzahl
der insgesamt benétigten Fahrten zum Einlernen
mit jeder zusétzlichen Lichtschranke um 1. Die
ausgewabhlte Sicherheit x darf beim automatischen
Einlernen nicht zusétzlich von einer
Sicherheitsleiste verwendet werden. Es darf kein
weiterer Eingang auf die ausgewahlte Sicherheit x
parametriert werden.

Das automatische Einlernen der
Lichtschrankenabschaltposition erfordert die
Anwesenheit einer eingewiesenen Fachkraft.
Nach Abschluss des automatischen Einlernens
der Lichtschrankenposition ist die in P.4x3
eingelernte Position zu verifizieren. D.h. wenn
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P. [Einheit]
Stellbereich

Funktion

Beschreibung/ Hinweise

sich das Tor kurz oberhalb der Lichtschranke
befindet, muss diese noch ausgeldst werden
kdnnen, so dass das Tor die entsprechende
Sicherheitsreaktion ausfuhrt.

7: Abschaltung nach Erreichen der einstellbaren
Position P.4x3 im Endschalterband (nur bei
elektronischen Endschaltern)

6Funktion nur moglich bei Verwendung von
elektronischen Endschaltern. Bei Verwendung
einer Sicherheitsleiste wird hier nicht Parameter
P.4x3 sondern P.440 verwendet!

0 Dieser Parameter ist ein Abbild des Parameters P.4x1
der Zusatzsicherheit der die interne Sicherheitsleiste tber
die Einstellung von P.46E zugeordnet ist. Er verandert
diesen direkt.

0 Bei elektronischen Endschaltern wird die Position des
Vorendschalters mit Parameter P.440 festgelegt.

Bei mech. Endschaltern muss ein entsprechender Eingang
parametriert sein (P.5x0=11 und P.5x1=0)

P.463 0..4

Anzufahrende
Endlage nach
Reversieren

Dieser Parameter legt fest, welche Endlage nach dem
Reversieren angefahren wird.

0: Endlage Tor AUF

1: Endlage Zwischenhalt / Teil6ffnung

2: Bei Aktivierung in Endlage Tor ZU erfolgt Torfahrt
bis Endlage Zwischenhalt / Teil6ffnung, bei
Aktivierung in Zwischenhalt erfolgt Torfahrt bis
Endlage Tor AUF

3. wie 2. Jedoch fahrt das Tor direkt bis Endlage Tor
AUF, wenn in Endlage Unten die Aktivierung 2x
kurz hintereinander erfolgt.

4: Gleiche Endlage wie die, welche vom zuvor
gegebenen Eingang angefahren wurde.

0 Bei Verwendung dieser Einstellung missen die
Parameter P.240 und P.244 angepasst werden.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.464 0..7 Offenhaltezeit Dieser Parameter legt fest, ob und welche Offenhaltezeit /
-—-WW ZwangschlieBungszeit nach dem Reversieren bis Endlage
Oben lauft.
0: Ohne Offenhaltezeit
1. Mit Offenhaltezeit (P.010 oder P.011)
2: Mit Mindestoffenhaltezeit (P.015)
3: Ohne Offenhaltezeit, gleichzeitig wird die
Offenhaltezeit auch fiir andere AUF-Befehle
gesperrt, bis die Endlage verlassen wird.
4: Offenhaltezeit wie nach letztem AUF-Befehl
5: Bei Ausldsung In Endlage Oben wird die
Offenhaltezeit angehalten und nach Freiwerden
des Eingangs lauft die Zeit weiter. Nach dem
Reversieren wahrend ZU-Fahrt 1auft die
Mindestoffenhaltezeit.
6: mit Prioritat 1 (hdchste Prioritat: wie PULS AUF)
7:  mit Prioritat 2 (zweithtéchste Prioritat: wie Einkanal
(=StromstoR))
P.465 0..3 Zuordnung des Mit diesem Parameter erfolgt die Zuordnung zu einem
---WW Ausgangs der Ausgang der stationaren Einheit einer FSX.
stationaren Einheit
0: Kein Ausgang zugeordnet
1: Ausgang 1
2. Ausgang 2
3: Ausgang 3
O Mit diesem Parameter wird die Meldung des
integrierten Sicherheitsleistenauswerters unterdriickt und
auf die entsprechende Meldung vom
Funksicherheitssystem gewartet.
Die Meldungen der mobilen Einheit werden unter P.F19 bis
P.F49 eingestellt.
Die Meldungen der stationdren Einheit werden unter P.FA9
bis P.FC9 eingestellt.
P.466 0..2 Externe Testung der Mit diesem Parameter kann eine Testung der internen
-ZZWW Sicherheitsleiste Sicherheitsleiste angefordert werden. Getestet werden
kann in der Endlage AUF oder ZU.
0: Keine Testung
1: Testung bei Erreichen der Endlage Tor AUF und
nach dem Einschalten
2: Testung bei Erreichen der Endlage Tor ZU und
nach dem Einschalten
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.467 0..29 Verhalten nach Dieser Parameter legt fest, wie auf eine Auslésung der
-—-WW Auslésung der internen Sicherheitsleiste reagiert wird bzw. welche

internen
Sicherheitsleiste

0:

10:

Funktion ausgeftuhrt wird.

Sicherheit wahrend ZU-Fahrt:

Reversierend wahrend automatischer ZU-Fahrt,
Stopp wahrend Totmannfahrt, keine Reaktion
wahrend Auf-Fahrt.

Sicherheit wahrend ZU-Fahrt:

Stopp wéahrend automatischer ZU-Fahrt und
Totmannfahrt, keine Reaktion wahrend Auf-Fahrt.
Sicherheit wahrend AUF- und ZU-Fabhrt:
Reversierend wéhrend automatischer ZU-Fahrt,
Stopp wahrend Totmannfahrt und automatischer
Auf-Fahrt.

Sicherheit wahrend AUF-Fahrt:

Stopp wéahrend AUF-Fahrt in Automatik und
Totmann.

Einzugsicherung:

Stopp wahrend AUF-Fahrt in Automatik oder
Totmann, anschlieBend nur Totmann ZU-Fahrt
mdoglich, wahrend ZU- Fahrt keine Reaktion.
Sicherheit wahrend AUF-Fahrt:

Stopp wahrend Automatik und Totmann AUF-Fahrt
mit Weiterfahrt nach Endlage AUF, nach
freiwerden des Eingangs,

keine Reaktion in ZU-Fahrt.

Sicherheit wahrend AUF- und ZU-Fabhrt:

Stopp wéahrend Automatik oder Totmann AUF- und
ZU-Fahrt.

Sicherheit wahrend AUF- und ZU-Fahrt:

Stopp wahrend Automatik oder Totmann AUF- und
ZU-Fahrt, nach freiwerden aus ZU-Fahrt erfolgt
Weiterfahrt

Die Reaktion der Lichtschranke, die auf diese
Betriebsart eingestellt ist, kann mit P.8BA weiter
angepasst werden.

Sicherheit wahrend ZU-Fahrt:

Stopp wahrend Automatik und Totmann ZU-Fahrt,
nach Freiwerden aus Zufahrt erfolgt Weiterfahrt
nach Endlage Tor-ZU. Keine Reaktion wéahrend
AUF-Fahrt.

Sicherheit wahrend AUF-Fahrt:

Reversierend in ZU-Richtung wahrend
automatischer AUF-Fahrt, Stopp wéahrend
Totmann AUF-Fahrt, keine Reaktion wahrend ZU-
Fahrt.

Sicherheit wahrend AUF-Fahrt:

P.4xB = 0: Reversierung wahrend AUF-Fahrt bis
Sicherheit wieder frei geworden ist

P.4xB > 0: Reversierung um die Anzahl
eingestellter Inkremente, egal ob Sicherheit frei ist
oder nicht.

Das x in P.4xB steht je nach verwendeter
Sicherheit fur A, B, C, D oder E.
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P. [Einheit] Funktion
Stellbereich

Beschreibung/ Hinweise

11:

13:

14:

16:

17:

18:

19:

20:

29:

Einzugsicherung:

Reversierend wahrend Automatik AUF-Fahrt mit
Freifahren je nach Einstellung in P.4xB, Stopp
wahrend Totmann AUF-Fahrt, anschlieRend nur
Totmann ZU-Fahrt méglich, wahrend ZU-Fahrt
keine Reaktion.

6Das X in P.4xB steht je nach verwendeter
Sicherheit fur A, B, C, D oder E.

Sicherheit wahrend AUF- und ZU-Fahrt:
Reversierend wahrend Automatik ZU-Fahrt, Stopp
wahrend AUF-Fahrt mit Weiterfahrt nach Endlage
AUF nach Freiwerden der Sicherheit, Stopp
wahrend Totmann AUF- und ZU-Fahrt.

Sicherheit wahrend AUF- und ZU-Fabhrt:

Stopp wahrend automatischer und Totmann AUF-
und ZU-Fahrt, anschlieBend keine ZU-fahrt
maoglich sondern nur Totmann AUF-Fahrt.
Sicherheit wahrend ZU-Fahrt:

Reversierend wahrend automatischer ZU-Fahrt mit
Freifahren je nach Einstellung in P.4xB, Stopp
wahrend Totmannfahrt, keine Reaktion wahrend
Auf-Fahrt.

Das x in P.4xB steht je nach verwendeter
Sicherheit fir A, B, C, D oder E.
Sicherheit wahrend AUF- und ZU-Fahrt:
Reversierend wahrend ZU-Fahrt und AUF-Fahrt.
Sicherheit wahrend AUF- und ZU-Fahrt:
Reversieren bis Freigefahren (P.4xB) mit
Forsetzen der Auffahrt nach Ablauf der Wartezeit
in P.02A bei Auslésung in Auffahrt, in Zufahrt
reversierend.
In Totmann- Auf- und Zufahrt jeweils Stop.

6Das x in P.4xB steht je nach verwendeter
Sicherheit fur A, B, C, D oder E.

Stopp wahrend AUF- und ZU-Fahrt, keine
Totmannfahrt erlaubt.

Reversieren wahrend AUF-Fahrt mit Freifahren:
Reversieren bei Auslésung wahrend AUF-Fahrt bis
Eingang frei wird unter den Bedingungen von
P.4xB. Nach Freifahren erfolgt Wiederauffahrt.

6Das x in P.4xB steht je nach verwendeter
Sicherheit fur A, B, C, D oder E.

Sicherheit wahrend ZU-Fahrt:

Reversierend wahrend ZU-Fahrt. Verriegelt in
Position, wenn der Eingang im Stillstand ausgel6st
wird. Keine Totmannfahrt mehr méglich. Stopp
wahrend Totmannfahrt. Keine Reaktion wahrend
Auf-Fahrt.

P.469 0..63 LCD-Meldung fur Fur jeden Eingang kann eine Meldung aus einer Liste
-—-WW Sicherheitsleisten-  ausgewahlt werden, die bei Auslésung des
auslésung entsprechenden Eingangs im LCD-Display angezeigt wird.

Die Liste der Meldungen finden Sie im Anhang LCD-
Wahlmeldungen
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.46A 0..1 Raumzeit nach Aktiviert die RAumzeit, die vor dem nachsten Schliel3en
-—-WW reversieren durch die ablauft.
interne
Sicherheitsleiste 0: Ohne Raumzeit

1: Mit Raumzeit (P.025)

0 Die Raumzeit wird durch Parameter P.025 eingestellt.

P.46D 0..1 Anschlagstestung der Aktivierung der Testung auf Anschlag in Endlage
---WW internen
Sicherheitsleiste 0: Testung deaktiviert

1. Testung in Endlage Tor ZU aktiviert

P.46E A..E Zuordnung zu Mit diesem Parameter wird der Sicherheitsleiste die
-—-WW Zusatzsicherheit Funktionalitat einer auswahlbaren Zusatzsicherheit (A, B,
C, D oder E) zugeordnet.

Sicherheiten A
Sicherheiten B
Sicherheiten C
Sicherheiten D
Sicherheiten E

moowz

P.46F -1...5 Typ der internen Mit diesem Parameter wird festgelegt, welcher
-—-WW Sicherheitsleiste Sicherheitsleistentyp angeschlossen ist.

0: Sicherheitsleiste inaktiv
Diese Einstellung ist nur moéglich, wenn keine
Sicherheitsleiste angeschlossen ist.

1: Elektrische 8k2 Sicherheitsleiste, die nach dem
Schliel3ersystem arbeitet, d.h. Kurzschluss
bedeutet Auslésung.

2. Elektrische 1k2 Sicherheitsleiste, die nach dem
Offnersystem arbeitet, d.h. Unterbrechung
bedeutet Auslésung. (keine Angabe, dass
redundant ausgewerte wird)

3: Dynamisches optisches System

4: Elektrische 1k2 Sicherheitsleiste, die nach dem
Schlie3ersystem arbeitet, d.h. Kurzschluss
bedeutet Auslésung.

5: Elektrische 8k2 Sicherheitsleiste, die nach dem
Offnersystem arbeitet, d.h. Unterbrechung
bedeutet Auslésung. (keine Angabe, dass
redundant ausgewertet wird)

-1:  Der angeschlossene Sicherheitsleistentyp wird
beim Einschalten automatisch erkannt.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.4D0 0..6 Abschaltung der Mit diesem Parameter wird festgelegt unter welchen
-—-WW Sicherheit D wéhrend Bedingungen die Sicherheit D wahrend der Auffahrt
Auffahrt abgeschaltet wird.

0: Keine Abschaltung

1. Abschaltung nach Erreichen der oberen Endlage

2: Abschaltung nach Erreichen des Vorendschalter
Oben

3:  Abschaltung nach Erreichen des tber P.4x2
einstellbaren Vorendschalters Oben

6Diese Funktion ist nur bei Verwendung
elektronischer Endschalter moglich.

5: Nach Erreichen des Endschalters Oben wird im
Falle einer Ausldsung gestoppt.

6: Abschaltung nach Erreichen des Uber P.4x2
einstellbaren Vorendschalters Oben. Die Sicherheit
wird aber zusatzlich, bis zum Erreichen der
Position aus P.4x2, wahrend Zufahrt abgeschaltet.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.4D1 0..7 Abschaltung der Mit diesem Parameter wird festgelegt unter welchen
-—-WW Sicherheit D wahrend Bedingungen die Sicherheit D wahrend der Zufahrt
Zufahrt abgeschaltet wird.

0: Keine Abschaltung

1. Abschaltung nach Erreichen der unteren Endlage

2: Abschaltung nach Erreichen des Vorendschalter
Unten

3: Abschaltung nach Erreichen des einstellbaren
Vorendschalters Tor ZU unter P.4x3.

Ab Endlage Tor ZU (P.223) erfolgt immer ein
Stopp, auch wenn P.4x3 kleiner eingestellt ist.

4: Stop nach Erreichen des einstellbaren
Vorendschalters Tor ZU unter P.4x3, oder Endlage
Zu (P.223) je nachdem was zuerst eintritt.

6: Automatisches Einlernen und Abschaltung ab der
eingelernten Lichtschrankenposition. Der
eingelernte Wert wird in Parameter P.4x3 (X = A,
B, C, D oder E) abgespeichert.

Diese Funktion ermittelt automatisch die
Position einer Lichtschranke. Sie kann nicht fur
Sicherheitsleisten verwendet werden. Es muss
eine passende Toleranz in P.4xA eingestellt
werden. Zum automatischen Einlernen einer
Lichtschranke muss die Lichtschranke dreimal in
Zufahrt Gberschritten werden. Beim ersten Mal wird
die entsprechende Sicherheit ausgeldst, danach
nur bei einer Auslésung auf3erhalb der
gemessenen Position plus oder minus der
Toleranz in P.4xA. In der 2. und 3. Fahrt wird die
gemessene Position verifiziert und gegebenenfalls
korrigiert. Bei Auslosung auf3erhalb der Toleranz
wird das Einlernen bis zu dreimal erneut probiert,
danach wird es mit Meldung 1.043 abgebrochen
und muss neu gestartet werden (durch erneutes
setzen von P.4x1=6, Anderung von P.4xA, oder
setzten von P.210=5). Auch bei einer Zufahrt ganz
ohne Auslésung der Sicherheit x, wird es mit
Meldung 1.043 abgebrochen. Es ist nicht nétig das
Tor komplett auffahren zu lassen, ein
Uberschreiten der Lichtschranke genigt. Es
kdnnen mehrere Lichtschranken gleichzeitig
eingelernt werden. Beim gleichzeitigen Einlernen
mehrerer Lichtschranken erhéht sich die Anzahl
der insgesamt benétigten Fahrten zum Einlernen
mit jeder zusétzlichen Lichtschranke um 1. Die
ausgewabhlte Sicherheit x darf beim automatischen
Einlernen nicht zusétzlich von einer
Sicherheitsleiste verwendet werden. Es darf kein
weiterer Eingang auf die ausgewahlte Sicherheit x
parametriert werden.

Das automatische Einlernen der
Lichtschrankenabschaltposition erfordert die
Anwesenheit einer eingewiesenen Fachkraft.
Nach Abschluss des automatischen Einlernens
der Lichtschrankenposition ist die in P.4x3
eingelernte Position zu verifizieren. D.h. wenn
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P. [Einheit]
Stellbereich

Funktion

Beschreibung/ Hinweise

sich das Tor kurz oberhalb der Lichtschranke
befindet, muss diese noch ausgeldst werden
kdnnen, so dass das Tor die entsprechende
Sicherheitsreaktion ausfuhrt.

7: Abschaltung nach Erreichen der einstellbaren
Position P.4x3 im Endschalterband (nur bei
elektronischen Endschaltern)

6Funktion nur moglich bei Verwendung von
elektronischen Endschaltern. Bei Verwendung
einer Sicherheitsleiste wird hier nicht Parameter
P.4x3 sondern P.440 verwendet!

P.4D2  [Inkremente]
---WW 0...9999

Position zur
Abschaltung der
Sicherheit D wéhrend
Auffahrt

Mit diesem Parameter wird die Abschaltposition der
Sicherheit D wéhrend der Auffahrt festgelegt.
Der eingegebene Wert bezieht sich auf die unter Endlage.

P.4D3  [Inkremente]
---ww  -60 ... 9999

Position Abschaltung
Sicherheit D in
Zufahrt

Position fur Abschaltung der Sicherheiten D in Zufahrt

P.4D4 0..7

Max. Anzahl an
Reversierungen der
Sicherheit D

Im Falle eines Hindernisses im Torbereich wird tiber diesen
Eingang reversiert.

Bleibt das Hindernis im Torbereich, so fuhrt dies bei
aktivierter SchlieBautomatik zu einem standigen AUF- und
ZU-Fahren des Tores.

Um dies zu vermeiden bleibt das Tor, je nach dem ob die
Sicherheit fur Zufahrt oder Auffahrt parametriert ist, nach
der in diesem Parameter eingestellten Anzahl an
Reversierungen in der Endlage Tor AUF bzw. ZU stehen.
Gleichzeitig wird der Fehler F.361 ausgegeben.

0 Die Einstellung 0 bedeutet, dass die Uberwachung
abgeschaltet ist.

/'J'\-.

Um diesen Fehler zu quittieren muss das Tor in
Totmannbetrieb einmal bis Endlage Tor ZU bzw. AUF
gefahren werden oder es muss ein Reset durchgefuhrt
werden.

Auswahl Stopprampe
bei Sicherheit D

Es wird ausgewahlt mit welcher Stopprampe nach
Auslbésung eines Eingangs Sicherheit D gestoppt wird.

0: Es wird die Sicherheitsrampe (P.373/P.374 oder
P.333/P.334) verwendet.

1: Es wird die Sicherheitsleistenrampe (P.371/P.372
oder P.331/P.332) verwendet.

2: Es wird die Sicherheitsleistenrampe (P.371/P.372
oder P.331/P.332) verwendet. Zusatzlich wird eine
schnelle Entprellung (P.40E) firr die Eingénge 8,
9,11, 12 verwendet.
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P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.4D7 0..5 SchlielBbefehl nach  Nach dem Freiwerden der Sicherheit D kénnen
-—-WW Freiwerden der verschiedene ZU-Befehle generiert werden
Sicherheit D
0: Kein ZU-Befehl
1: ZU-Befehl nach Freiwerden der Sicherheit
2: ZU-Befehl nach Freiwerden der Sicherheit und
zusatzlich wird der ZU-Befehl wahrend der AUF-
Fahrt gespeichert.
3:  ZU-Befehl nach Freiwerden der Sicherheit auch
wahrend der AUF-Fahrt.
5. ZU-Befehl nach Freiwerden der Sicherheit.
Zusatzlich wird der ZU-Befehl wéhrend der AUF-
Fahrt gespeichert. Ein erneuter AUF-Befehl I6scht
den ZU-Befehl, welcher bei Verlassen der Schleife
gespeichert wurde.
P.4D8 0..1 Abschaltung Ist dieser Parameter aktiviert fihrt ein eingehender Befehl
-—-WW Triggerung auf diesem Eingang nicht zum erneuten Start der
Offenhaltezeit in Offenhaltezeit.
Auffahrt
0: Eingang wird in Auffahrt ausgewertet.
1: Eingang wird in Auffahrt NICHT ausgewertet.
P.4D9 0..1 Abschaltung der Auswabhl ob die Sicherheitsleiste bei automatischer
-—-WW Sicherheit D wéhrend Synchronisation ausgewertet werden soll.

automatischer
Synchronisation

0: Eingang wird ausgewertet
1. Eingang wird bei Synchronisation ignoriert

P.4DA  [Inkremente]
---WW 0...9999

Toleranzeinstellung

Einstellung der zulassigen Toleranz wahrend des
automatischen Einlernvorgangs der
Lichtschrankenabschaltposition

0 Dieser Parameter hat nur einen Einfluss wenn
Parameter P.4D1 = 6 eingestellt ist. Ein Andern von
Parameter P.4DA flhrt zum Neustart des Einlernvorgangs
der Lichtschrankenabschaltposition.

P.4DB  [Inkremente]
---WW 0 ... 5000

Freifahrt der internen
Sicherheitsleiste

Das Tor reversiert solange bis eine der folgenden
Bedingungen eintritt:

0: Solange reversieren bis Sicherheit freigefahren ist
>0: Um angegebene Anzahl Inkremente reversieren
(egal, ob Sicherheit danach frei ist, oder nicht)
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37.2 Zweite interne Sicherheitsleiste (Eingang 10)

Die zweite interne Sicherheitsleiste wird an den Eingang 10 angeschlossen. Dazu wird dieser per Parameter
P.5A2 als Sicherheitsleistenauswerter parametriert.

Mit Parameter P.5A0= 5, 14 oder 16 wird der Eingang einem Sicherheitenblock B, A bzw. C zugewiesen und
kann entsprechend per Parameter P.4Bx, P.4Ax bzw. P.4Cx parametriert werden.

Die weitere Parametrierung erfolgt tiber die Eingangsparametrierung per Parameter P.50A und P.5Ax.

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.5A2 1.7 Kontakttyp des Legt den Kontakttyp des Schalters fest, welcher an den
Eingangs Eingang angeschlossen ist.

0: N.O., SchlieRRer

1: N.C., Offner

2. Elektrische 8k2 Sicherheitsleiste, die nach dem
SchlieBersystem arbeitet, d.h. Kurzschluss
bedeutet Auslésung.

3: Elektrische 1k2 Sicherheitsleiste, die nach dem

Offnersystem arbeitet, d.h. Unterbrechung

bedeutet Auslésung.

Dynamisches optisches System

Schlupfturschalter mit 8k2 Widerstandsauswertung

und Redundanzuberwachung

6: Elektrische 1k2 Sicherheitsleiste, die nach dem
SchlieRersystem arbeitet, d.h. Kurzschluss
bedeutet Auslosung.

7. Elektrische 8k2 Sicherheitsleiste, die nach dem
Offnersystem arbeitet, d.h. Unterbrechung
bedeutet Auslésung.

-1:  Der angeschlossene Sicherheitsleistentyp wird
beim Einschalten automatisch erkannt.

a s

37.3 Externe Sicherheitsleistenauswertung

A
Die externe Sicherheitsleistenauswertung kann nicht in Verbindung mit allen Torsteuerungen benutzt
werden.

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.421 [10 ms] Reversierzeit bei Wird die externe Sicherheitsleiste wahrend der Fahrt
-—-WW 3...200 Auslésung der ausgelost, wird das Tor angehalten und nach einer kurzen
externen Pause in entgegengesetzte Richtung gefahren.

Sicherheitsleiste Die Zeit der Pause zwischen Stopp und Weiterfahrt in
entgegengesetzter Richtung wird mit diesem Parameter
eingestellt.

0: Wert von P.420 wird verwendet
> 0: Pausenzeit zwischen Stopp und Weiterfahrt

0 Hiermit sind getrennte Reversierzeiten fur die interne
und die externe Sicherheitsleiste moglich.
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P. [Einheit] Funktion
Stellbereich

Beschreibung/ Hinweise

P.470 0101 ... Profil externe
-—-WW 0401 Sicherheitsleiste
Kanal 1

Mit diesem Profil werden die Parameter fir die
Gundfunktion des ersten Kanals der externen
Sicherheitsleiste eingestellt.

0101: Auswertung der Sicherheitsleiste wahrend der ZU-
Fahrt

0102: Sicherheitsleistenauswertung mit Testung in
Endlage Tor ZU zur Uberwachung der ZU-Fahrt

0104: Auswertung der Sicherheitsleiste wéhrend der
AUF-Fahrt

0401: Schlupftirschalter 8K2

0 Die genauen Einstellungen, die dieses Profil nach sich
zieht, entnehmen Sie bitte dem Anhang
Sicherheitsleistenprofil Kanal 1.

P.471 0..7 Max. Anzahl an
---WW Reversierungen der
externen
Sicherheitsleiste

Im Falle eines Hindernisses im Torbereich wird tiber diesen
Eingang reversiert.

Bleibt das Hindernis im Torbereich, so fuhrt dies bei
aktivierter SchlieBautomatik zu einem standigen AUF- und
ZU-Fahren des Tores.

Um dies zu vermeiden bleibt das Tor, ja nach dem ob die
Sicherheit fur Zufahrt oder Auffahrt parametriert ist, nach
der in diesem Parameter eingestellten Anzahl an
Reversierungen in der Endlage Tor AUF bzw. ZU stehen
Gleichzeitig wird der Fehler F.371 ausgegeben.

0 Dieser Parameter ist ein Abbild eines Parameters
P.4x4 der Sicherheiten. Er verandert diesen direkt. Welcher
Parameter abgebildet wird, wird durch die Zuordnung der
externen Sicherheitsleiste zu einer Sicherheit tber die
Einstellung des Parameters P.47E festgelegt.

/'J'\-.

Um diesen Fehler zu quittieren muss das Tor in
Totmannbetrieb einmal bis Endlage Tor ZU bzw. AUF
gefahren oder ein Reset der Steuerung oder die Stopp-
Taste fur 5 Sekunden gedriickt werden.

FEIG ELECTRONIC Seite 93 von 320 TST FUXF-ER V46-02-08-

EDIBFT_Deutsch_Ebene4



TST Parameterliste FUxXF-ER

P. [Einheit] Funktion Beschreibung/ Hinweise
Stellbereich
P.472 0..7 Funktion der externen Mit diesem Parameter wird festgelegt, wie die
-—-WW Sicherheitsleiste bei  Sicherheitsleistenauswertung auf den Vorendschalter
ZU-Fahrt Sicherheitsleiste reagiert.

0: Stop nach Erreichen des einstellbaren
Vorendschalters Tor ZU unter P.4x3, oder Endlage
Zu (P.223) je nachdem was zuerst eintritt.

1: Abschaltung nach Erreichen des einstellbaren
Vorendschalters Tor ZU unter P.4x3.
Ab Endlage Tor ZU (P.223) erfolgt immer ein
Stopp, auch wenn P.4x3 kleiner eingestellt ist.

2:  Abschaltung nach Erreichen der unteren Endlage

3: Abschaltung nach Erreichen des Vorendschalter
Unten

4: Keine Abschaltung

6: Automatisches Einlernen und Abschaltung ab der
eingelernten Lichtschrankenposition. Der
eingelernte Wert wird in Parameter P.4x3 (x = A,
B, C, D oder E) abgespeichert.

Diese Funktion ermittelt automatisch die
Position einer Lichtschranke. Sie kann nicht fur
Sicherheitsleisten verwendet werden. Es muss
eine passende Toleranz in P.4xA eingestellt
werden. Zum automatischen Einlernen einer
Lichtschranke muss die Lichtschranke dreimal in
Zufahrt Gberschritten werden. Beim ersten Mal wird
die entsprechende Sicherheit ausgeldst, danach
nur bei einer Auslésung auf3erhalb der
gemessenen Position plus oder minus der
Toleranz in P.4xA. In der 2. und 3. Fahrt wird die
gemessene Position verifiziert und ge